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Informacja

Ta instrukcja moze by¢ powielana pod warunkiem, ze zadna jej czes¢ nie
bedzie pominigta ani zmieniona. Nie moze by¢ ona ttumaczona na inne

jezyki, nawet w czesci, bez autoryzacii, nadzoru i kontroli MHOUSE.

MHOUSE nie odpowiada za uszkodzenia wynikle z niewlasciwego uzycia jej

produktow. Zalecamy uwazne przeczytania instrukcii.

MHOUSE zastrzega sobie prawo do modyfikacji i ulepszania produktow
bez koniecznosci powiadomienia. Producent gwarantuje funkcjonalnose i

uzytecznose wiasnych produktow przy wiasciwym zastosowaniu.

W celu uzyskania dodatkowych informacji zwrécic sie do:
MHOUSE Sir.l.

via Pezza Alta, 13, ZI 31046 Oderzo

Tel: 0422 202109

Fax: 0422 852582

email; info@mhouse.biz
htto: www.mhouse.biz
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1 Ostrzezenia

Instrukcje i ostrzezenia przeznaczone dla instalatora i uzytkownika.

e W przypadku pierwszego montazu automatyki do bram segmentowych
lub uchyinych z sitownikiem GD radzimy przeznaczy¢ czas na uwazne
przeczytanie niniejszej instrukcji: lepiej przeczyta¢ calos¢ przed
przystapieniem do instalowania i bez pospiechu.

Przygotowa¢ wszystkie czesci zestawu GD pod rekg tak, aby czytajac,
sprawdzac i jednoczesdnie analizowac¢ informacje zawarte w tej instrukcii.
Nie uruchamia¢ tez procesdow programowania i wczytywania, w
przeciwnym razie podczas whasciwej instalacji napotka sie ustawienia ine
od ustawien fabrycznych.

e Czytajac instrukcje zwrdcic szczegding uwage na fragmenty niezwykle
istotne, oznaczone nastepujgcym znakiem:

te fragmenty sa szczegdlnie wazne dla waszego bezpieczenstwa.

e Ninigjsza instrukcje nalezy przechowywac w celu ewentualnej, przysziej
konsultacji.

e Zarbwno ta instrukcja, konstrukcja oraz wykonanie poszczegdlinych
zespolow GD, sa w petni zgodne z obowiazujgcymi normami i przepisami.

e Majgac na uwadze zagrozenia wystepujace przy montazu i pracy GD,
niezbedne jest w czasie instalacji przestrzeganie obowigzujgcych norm |
przepisOw oraz zwrdcenie uwagi na nastepujgce sprawy:

e Ta instrukcja =zawiera wazne informacje, dotyczace
bezpieczenstwa podczas montazu, nalezy sie wiec z nig zapoznaé¢
jeszcze rozpoczeciem prac montazowych. Nie kontynuowaé
montazu, jesli zaistnialy jakiekolwiek watpliwosci. W razie potrzeby
zwrocic¢ sie do Serwisu MHOUSE o pomoc i wyjasnienia.

e Montaz automatyki wykonywa¢ zgodnie z podanymi instrukcjami
montazu.

* Przed rozpoczeciem montazu upewnic sie, ze poszczegélne
elementy zastawu sa odpowiednie dla tej konkretnie bramy.
Szczegoblng uwage zwrécié na dane zawarte w rozdziale 6 "Dane
techniczne". Jesli cho¢ jeden z podzespotow jest nieodpowiedni
nie kontynuowaé montazu.

e Sprawdzié, czy niezbedne sa inne urzadzenia do
skompletowania automatyki z sitownikiem GD, zgodnie ze
specyficzng sytuacja dotyczaca zastosowania oraz z istniejacymi
zagrozeniami.

¢ Automatyka GD nie moze by¢ instalowana na zewnatrz.

e Automatyki GD nie wolno uzywacé, dopdki nie zostanie ona
przekazana do eksploatacji, jak opisano w par. 3.7.2 "Rozruch".

¢ System automatyki GD nie moze by¢ traktowany jako system
zabezpieczajacy przed wtamaniem. Jesli oczekuje sie skutecznej
ochrony nalezy potaczy¢ GD z innymi stosownymi urzadzeniami.

e Opakowanie GD powinno by¢ usuniete zgodnie z odpowiednimi
obowiazujacymi przepisami.

¢ Nie wykonywaé modyfikacji zadnej czesci, jesli nie sa one
przewidziane w niniejszej instrukcji. Operacje tego typu moga
jedynie spowodowaé niewtasciwe dziatanie. MHOUSE nie bierze
odpowiedzialnosci za szkody spowodowane przez tak
zmodyfikowany produkt.

¢ Elementéw automatyki nigdy nie mozna zanurzaé¢ w wodzie lub
innych plynach. Podczas instalowania i uzytkowania, nalezy
uwazacé, aby do wnetrza centrali i innych otwartych urzadzen nie
dostaty sie elementy state lub plyny.

¢ Nalezy zwréci¢ sie wowczas do serwisu technicznego MHOUSE.
Uzytkowanie GD w takich sytuacjach moze spowodowaé
niebezpieczne sytuacije.

e Wszystkie komponenty systemu GD przetrzymywaé daleko od
zrodet ciepta i ptomieni: takie czynniki moga uszkodzié
urzadzenie, by¢ powodem nieprawidiowego dziatania, wszczaé
pozar lub stworzy¢ inne niebezpieczne sytuacje.

¢ Sitownik podiaczy¢ do sieci zasilajacej takiej, ktéra posiada
uziemienie.

* Wszystkie czynnosci wymagajace otworzenia pokrywy ochronnej
urzadzenia GD moga by¢é wykonywane woéwczas, gdy zostanie on
odtaczony od =zasilania. Jesli urzadzenie wyltaczajace jest
niewidoczne z miejsca pracy, nalezy zawiesi¢ tablice: "UWAGA -
PRACE KONSERWACYJNE W TOKU".

¢ Po zadziataniu wytacznikéw automatycznych lub bezpiecznikow i
przed ich przywroceniem do pierwotnej pozycji, nalezy okresli¢ i
wyeliminowa¢ usterke.

e Gdy naprawa wykonana wedtug wskazéwek umieszczonych w
niniejszej instrukcji nie da oczekiwanego efektu, nalezy
skontaktowaé si¢ z serwisem technicznym MHOUSE.

Szczegdlowe ostrzezenia na temat zgodnosci uzytkowania tego produktu w
odniesieniu do Dyrektywy maszynowej 98/37/CE (dawna 89/392/CEE):

¢ Niniejszy produkt wprowadzony zostaje na rynek jako "element sktadowy
urzgdzenia", co oznacza, ze skonstruowany zostat w celu umieszczenia go
w innym urzadzeniu lub potgczenia z innymi  urzadzeniami w  celu
stanowienia ,maszyny” w rozumieniu dyrektywy 98/37/CE jedynie w
potgczeniu z innymi komponentami oraz w sposob taki, jak to opisano w
ninigjszej instrukcji uzytkownika. Zgodnie z postanowieniami  dyrektywy
98/37/CE ostrzega sie: przekazanie do eksploatacji powyzszego produktu
nie jest dozwolone, dopoki producent maszyny zawierajgcej ten produkt nie
zidentyfikuje go i nie zadeklaruje jako zgodnego z dyrektywa 98/37/CE.

Szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowaC w zakresie uzytkowania tego
produktu pod katem jego zgodnosci z dyrektywa “Niskiego Napiecia”
73/23/CEE wraz z pézniejszymi zmianami 93/68/CEE:

e Produkt niniejszy odpowiada cechom wymaganym przez dyrektywe
“Niskiego Napiecia’ o ile zastosowany jest w konfiguracjach przewidzianych
w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w potgczeniu z artykutami
wymienionymi w katalogu produktow firmy Mhouse S.r.l.. Charakterystyki te
moglyby nie by¢ gwarantowane, jesli produkt uzytkowany jest w
konfiguracjach z innymi, nieprzewidzianymi produktami; zabrania sie
uzytkowania niniejszego produktu w potaczeniu z takimi wyrobami poki
osoba dokonujgca instalacji nie upewni sie, co do zgodnosci z
wymaganiami przewidywanymi przez dyrektywe.

Szczegding uwage nalezy zwrdci¢ na uzytkowanie niniejszego produktu z
punktu widzenia dyrektywy o “Zgodnosci elektromagnetycznej 89/336/CEE
wraz z pdzniejszymi zmianami 92/31/CEE oraz 93/68/CEE:

e Ninigjszy produkt zostal poddany badaniom w zakresie zgodnosci
elektromagnetycznej w skrajnych sytuacjach uzytkowania, w konfiguracjach
przewidywanych w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w potgczeniu
z artykulami znajdujgcymi sie w katalogu produktéw firmy Mhouse Sir.l..
Zgodnos¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ zagwarantowana jesli produkt
uzytkowany bedzie w polgczeniu z innymi wyrobami nieprzewidzianymi;
zabronione jest uzytkowanie niniejszego produktu w takich sytuacjach poki
osoba dokonujgca instalacji nie upewni sie co do zgodnosci z
wymaganiami zawartymi w dyrektywie.
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2 Opis produktu

2.1 Przeznaczenie

lub na przeciwciezar.

opisane w niniejszej instrukcji jest zabronione.

Tabela 1: poréwnanie najwazniejszych danych sitownika GD
Sitownik typu

Maksymalny moment startowy

(odpowiadajgcy maksymalnej sile)

Jednostki ECSBus maksymalne

Zasilanie awaryjne

Dlugosc¢ prowadnicy

GD to rodzina stownikdw z napedem elektrycznym, przeznaczonych do GD dziatajg przy pomocy energii elektrycznej, a w przypadku braku napiecia
automatyzacji bram sekcyjnych, a z odpowiednim, dodatkowym urzadzeniem w sieci elektrycznej, mozna wysprzeglic je pociagnieciem wiasciwej linki i
GAT1, ktdre nie jest na wyposazeniu, rowniez dia bram uchyinych na sprezyny przesunac recznie brame.

Zadne inne zastosowanie oprécz opisanego wyzej, lub inne niz awaryjny PR1.

W przypadku GD mozna tez zastosowac urzgdzenie opcjonalne: akumulator

GD1 GD10
10.8Nm (600N) T8Nm (1T000N)
1 6
Nie przy PR1
3x1m Ax1m

2.2 Opis automatyki

uchylnej:

Ponizszy przyklad typowej instalacji GD1 i GD10 pozwoli wyjasni¢ kilka termindw | aspektéw dotyczgcych systemu automatyki bramy segmentowej lub

[A] Lampa ostrzegawcza z whudowang anteng FL1 (opcjonalna)
[B] Przetacznik Kluczowy KS1 (opcja)

[C] Para fotokomdrek PH1 (opcja)

[D] Blokady mechaniczne.

[E] Siownk GD1K | GD10K

Rysunek 1
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2.3 Opis urzadzen

GD1 i GD10 moga sklada¢ sie z czesci jakie sa
wskazane na rysunku 2; Natychmiast sprawdzi¢
zawartos¢ opakowania i integralnos¢ zawartych w
nim urzadzen.

Uwaga: Aby dostosowa¢ GD1 i GD10 do norm
migjscowych zawartos¢ opakowania moze byc
inna niz wskazana; doklada zawarto$¢ wskazana
jest na opakowaniu pod napisem: “Mhousekit
GD1 zawiera” i “Mhousekit GD10 zawiera”,

Tabela 2: Wykaz czesci i akcesoriow

Reference GD1

1 silownik elektromechaniczny GD1K z wbudowana centralg
1 trzymetrowa szyna z zalozonym paskiem zebatym

4 plaskowniki potgczeniowe

2 wsporniki do sufitu

1 nadajnik radiowy TX4

Para fotokomadrek sciennych PH1
Przetgcznik kluczowy KS1

Lampa ostrzegawcza FL1 z anteng

—_ I OMMOO T >

Rozne drobne elementy: srubki, nakretki itp.; patrz tabela 1, 2, 314 ()

Rysunek 2

GD10
1 silownik elektromechaniczny GD1K z wbudowang centralg
1 czterometrowa szyna z zalozonym paskiem zebatym
6 plaskownikow potgczeniowych
2 wsporniki do sufitu
Rozne drobne elementy: srubki, nakretki itp.; patrz tabela 1, 2, 314 (%)
1 nadajnik radiowy TX4
Para fotokomadrek sciennych PH1
Przelgcznik Kluczowy KS1
Lampa ostrzegawcza FL1 z anteng

* Sruby | wkrety nie znajduja sie w zestawie GD1 i GD10 poniewaz wybdr ich zalezy od grubosci | rodzaju materiatu.

2.3.1 Sitownik elektromechaniczny GD1K i GD10K

GD1K i GD10K s3 sitownikami elektromechanicznymi z silnikiem 24V pradu
stalego. Posiadajg one mechaniczny system wysprzeglenia z linka,
umozliwiajgcy reczne otwarcie bramy w przypadku awarii zasilania. Sitownik
jest mocowany do sufitu za pomoca odpowiednich wspornikow. W wersji
GD10 jest mozliwos¢ zastosowania akumulatora awaryjnego PR1, ktory
pozwoli na wykonanie ruchu w przypadku braku zasilania.

Centrala steruje sitownikiem i nadzoruje zasilanie poszczegdinych czesci:
posiada ona karte elektroniczng scalong z wbudowanym odbiornikiem
radiowym.

Centrala moze sterowac siinikiem z dwoma predkosciami: "wolno" i "szybko".

Trzy przyciski: P1, P2 i P3 [B] i odpowiadajgce im diody stuzg do
programowania centrali sterujgcej.

76ty przycisk [C] sluzy do sterowania bramg podczas prob i testow. Ten
sam przycisk bedzie uzywany na co dzien za posrednictwem
pomaranczowego przycisku [D].

Dla utatwienia podiaczen elektrycznych przewidziano zlgcza oddzielne dla
kazdego urzadzenia dodatkowego [A]; sa one kolorowe i mozna je
wyclagnac. Przy kazdym wejsciu znajduje sie dioda sygnalizujgca jego stan.

Podlgczenie do zasilania sieciowego jest bardzo proste: wystarczy wiozy¢
wtyczke do gniazdka elektrycznego.

Tabela 3: Lista drobnych czesci GD1K GD10K
Nakretki samoblokujgce M6 Szt 18 Szt 26
Srubki M6 x14 Szt 18 Szt. 26
wkrety 6.3x45 Szt 4 Szt 4

Rysunek 3
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2.3.2 Fotokomorki PH1 (opcja)

Para montowanych na scianie fotokomaorek PH1 po podigczeniu do centrali
umozliwia wykrycie przeszkody na osi optycznej pomiedzy nadajnikiem (TX)
i odbiornikiem (RX).

Tabela 4: Lista drobnych czesci dla PH1 llosé
Whkret HI LO 4X9,5 Szt 4
wkret samogwintujgcy 3.5X25 Szt 4
kotek nylonowy s 5 ¢ Szt 4

Rysunek 4

2.3.3 Przelgcznik kluczowy KS1 (opcja)

Dwupozycyjny wylacznik kluczowy KS1 sluzy do otwierania bramy bez
zastosowania nadajnika radiowego: wylgcznik jest podswietlony wiec jest
tatwo dostrzegalny nawet w ciemnosci.

UmoZliwia realizacje dwaoch polecen, w zaleznosci od kierunku jego obrotu:
"OPEN" i "STOP"; kluczyk samoczynnie wraca do pozycji centralnej.

Tabela 5: Lista drobnych czesci dla KS1 llos$é
Whkret HI LO 4X9,5 Szt 2
wkret samogwintujgcy 3.5X25 Szt 4
kotek nylonowy s 5 ¢ Szt 4 Rysunek 5

2.3.4 | ampa sygnalizacyjna FL1 z wbudowang anteng (opcja)

Lampa sygnalizacyjna jest sterowana poprzez centrale i miga ostrzegawczo,
gdy brama sie porusza. Wewnatrz lampy znajduje sie réwniez antena dla
odbiornika radiowego.

Tabela 6: Lista drobnych czesci dla FL1 llosé
wkret samogwintujacy 4.2X32 Szt 4
kotek nylonowy s 6 ¢ Szt 4

Rysunek 6

2.3.5 Nadajniki radiowe TX4

Nadajnik radiowy jest potrzebny do zdalnego sterowania ruchem otwierania
i zamykania bramy. Posiada on cztery przyciski umoZliwiajgce wystanie
czterech roznych polecen dla jednej bramy lub np. jednego polecenia do
czterech roznych bram.

Wystanie sygnalu sterujgcego potwierdza dioda [A]; zaczep [B] stuzy do
przyczepienia nadajnika do etui.

Rysunek 7
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3 Instalowanie

Instalacja musi by¢é przeprowadzona przez wykwalifikowany
personel w zgodzie ze wskazoéwkami zawartymi w rozdziale 1
"OSTRZEZENIA".

3.1 Kontrola wstepna

Nie wolno stosowaé GD1 i GD10 do napedu bramy, ktéra jest
niesprawna lub niebezpieczna. Nie usuna one btedéw niewlasciwej
instalacji lub nieprawidtowej jej konserwaciji.

UWAGA: btedny montaz moze spowodowaé powazne szkody.
Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ co nastepuje:

e Czy poruszajaca sie brama nie zajmuje drég lub chodnikéw
publicznych,

* Zeby po zainstalowaniu sitownika usunaé niepotrzebne tancuchy
i powylacza¢ wszelkie urzadzenia, ktére byly potrzebne do
montazu.

e Czy waga i wymiary bramy odpowiadaja wielkosciom podanym
w instrukcji (rozdziat 3.1.1); jesli nie, GD nie moze byé
instalowany.

¢ Czy struktura bramy jest odpowiednia do jej zautomatyzowania
i czy jest zgodna z wymaganiami obowiazujacych przepiséw.

e Ze w ruchu otwierania i zamykania bramy nie wystepuja
momenty zwiekszonych oporéw (tarcia).

e Ze konstrukcja bramy jest wystarczajaco wytrzymata i nie ma
niebezpieczenstwa wypadniecia jej z szyn.

* Ze brama jest prawidtowo wywazona: w dowolnym potozeniu
nie powinna samoczynnie sie poruszaé.

¢ Ze miejsce montazu odpowiada rozmiarom sitownika i zapewnia
bezpieczne i fatwe jego wysprzegalnie.

e Ze miejsca montowania poszczegélnych urzadzen nie moga
by¢ narazone na uderzenia i musza by¢ odpowiednio stabilne.

e Powierzchnie montazu fotokomoérek powinny by¢ ptaskie i
umozliwiajace witasciwe wzajemne ustawienie TX i RX.

e Zwr6¢ szczeg6ing uwage na mocowanie szyny do nadproza i
wspornikow do sufitu, zamocowanie do nadproza bedzie musiato
znieS¢ cate obcigzenie przy otwieraniu i zamykaniu bramy.
Wsporniki do sufitu beda obciazone ciezarem sitownika GD. W
obu przypadkach nalezy przewidzie¢ ewentualne zuzycie i
deformacje, ktére moga pojawié¢ sie w przysztosci.

e Ze zachowane beda minimalne i maksymalne wymiary pokazane
na rysunku 8.

% C 2970 mm

SN / / S S S S g S 7 7N
W Y,

B 0400 mm

A 40400 mm
NN

280 mm

280 mm

Rysunek 8

e Zaleca sie zamontowanie sitownika w potowie bramy, ale lekkie
przestawienie jest réwniez dozwolone. Przykitad montazu
RAMIENIA WAHADLOWEGO zamocowanego obok klamki
(rysunek 11).

e Ze obok bramy (lekko w bok) , do wartosci "A" i "B" istniejg
wiasciwe warunki do przymocowania szyny do nadproza czyli, ze
miejsce przeznaczone na montaz jest dostatecznie wytrzymate i
solidne.

Czy GD moze by¢ pewnie zamocowany do sufitu w odlegtosci "C"
za pomoca wspornikéw,

Jezeli brama jest typu uchylnego (ze sprezynami Ilub
przeciwciezarami) niezbedne bedzie zastosowanie RAMIENIA
WAHADLOWEGO, zamocowanego obok klamki (rysunek 11),

¢ Jezeli brama jest typu uchylnego, upewnij sie¢, ze odlegtos¢ [E] z
rysunku 9, to znaczy minimalna odlegtos¢ pomiedzy goérna
powierzchnia szyny i najwyzszym punktem toru ruchu goérnej
krawedzi bramy, zawiera si¢ w podanym maksymalnym przedziale
od 65 mm do 100 mm. Jesli tak nie jest GD nie moze byé
zamontowany.

B 0+400 mm

5 ——5—od]

E 65:100 mm
Rysunek 9

Jezeli brama zamyka pomieszczenie, do ktérego nie ma innego
dostepu, zalecamy instalacje zestawu WYSPRZ GLENIA OD
ZEWNATRZ GU1. W przeciwnym razie zwykia awaria zasilania
uniemozliwi dostep do tego pomieszczenia (rysunek 10).

W przypadku awarii, w wersji GD1 bez akumulatora awaryjnego,
brak energii elektrycznej uniemozliwia dostep do takiego
pomieszczenia.

Rysunek 10

Uwaga: zestawy dodatkowe, ramie wahadiowe i wysprzeglenie z
zewnatrz posiadajg wlasne instrukcje montazu.
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Rysunek 11

3.1.1 Ograniczenia w uzytkowaniu

Rozdziat 6 "Dane techniczne" dostarcza podstawowych danych dla okreslenia
przydatnosci  komponentow GD1 i GD10 dla twojego konkretnego
zastosowania.

Ogdlnie GD1 1 GD10 sg w stanie automatyzowac bramy segmentowe lub
uchylne do mieszkan prywatnych, kitére odpowiadajg wymiarom
przewidzianym w tabeli:

Ksztatt bramy i warunki klimatyczne (np. obecnos¢ silnych wiatrow) moga
jeszcze zmniejszy¢ te parametry. W takim przypadku niezbedne jest
okreslenie sity potrzebnej do napedu bramy w najgorszych warunkach |
poréwnanie jej z wartosciami podanymi w danych technicznych sitownika
GD.

Tabela 7
Model Sita maksymalna Brama SEGMENTOWA Brama UCHYLNA (z urzadzeniem dodatkowym GA1)
Wysokosé Szerokose Wysokose Szerokose
GD1 600N 2.4m 3.5m 2.4m 3.5m
GD10 1000N 3.5m 5m 3.5m 3m

3.1.2 Narzedzia i materiaty

Zaopatrzy¢ sie¢ we wszystkie narzedzia i materiaty potrzebne do
instalacji urzadzenia, upewnié, ze sa odpowiedniej jakosci i we
witasciwym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Zobacz
przyktady na rysunku 12.

Rysunek 12
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3.1.8 Wykaz przewodow

Przewody potrzebne do instalacji GD moga rozni¢ sie w zaleznosci od rodzaju i ilosci zastosowanych urzgdzen dodatkowych; rys. 13 pokazuje przewody
potrzebne do typowej instalacji. W zestawie GD nie ma zadnych przewodow.

Rysunek 13
Tabela 8: Wykaz przewodow
Rodzaj potgczenia Rodzaj przewodu Maksymalna dopuszczalna diugose
[A] wejscie STOP przewdd 2x0,5mm? 20m (uwaga 1)
[B] wejscie OPEN przewdd 2x0,5mm? 20m (uwaga 1)
[C] wejscie/wyjscie ECSBus przewdd 2x0,5mm? 20m (uwaga 1)
[D] wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH przewdd 2x0,5mm? 20m
[E] wyjscie anteny RG58 koncentryczny ekranowany 20m (zalecamy nie dtuzszy niz 5m)

UWAGA: uzyte przewody musza by¢é odpowiednie do typu instalacji, zaleca sie np. przewéd typu HO3VV-F do montazu wewnatrz

pomieszczen.

Uwaga 1: Dla linii ECSBus, STOP i OPEN mozna uzy¢ te] samej wigzki przewodow tgczace) rozne wejscia, na przykiad wejscie STOP i OPEN mozemy

podiaczy¢ do przetgcznika KS1 uzywajac jednej wiazki przewodow 4x0,5mm?,

3.2 Przygotowanie instalacji elektryczne

Z wyjatkiem przewodu zasilajgcego z wtyczkg, pozostata instalacja pracuje
pod napieciem bezpiecznym (okolo 24V); dlatego tez moze ona byc¢
wykonana przez osoby bez specjalnych uprawnien pod warunkiem, ze
wszystkie zalecenia tej instrukcji beda Scisle przestrzegane.

Po ustaleniu miejsca montazu poszczegdinych urzadzen (rysunek 13)
mozna przygotowac rurki dla poprowadzenia przewoddw fgczacych te
urzadzenia z centralg sterujgca.

Rurki ostonowe stosuje sie, aby chroni¢ przewody przed uszkodzeniem,
czy przypadkowym przerwaniem.

Wszelkie sterowania zainstalowa¢ w poblizu bramy, ale daleko od czesci
poruszajgcych sie i na wysokosci powyzej 1,6m.

3.2.1 Podigczenie do sieci elektryczne

Pomimo tego, ze podiaczenie GD do sieci lezy poza zakresem tej instrukcii,
pragniemy przypomniec, ze:

¢ Linia zasilajaca powinna by¢ poprowadzona i przytaczona przez
wykwalifikowanego elektryka.

e Nalezy zapewni¢ dostep do gniazdka elektrycznego z
zabezpieczeniem 16A, dla przytaczenia GD.

e Upewni¢ sie, aby przewdéd elektryczny nie zwieszat sie na
ruchome czesci lub w niebezpiecznych miejscach.

e Sie¢ elektryczna powinna posiada¢ zabezpieczenie przed
spieciem i uziemienie; ma posiada¢ wyfacznik dwubiegunowy z
odlegtoscia stykéw co najmniej 3 mm co pozwoli na wytaczenie
zasilania w przypadku prac instalacyjnych lub konserwacyjnych.
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3.3 Instalowanie innych urzgdzen

W zaleznosci od modelu montaz GD podzielony jest na nastepujace czesci:
- Montaz prowadnicy (w zestawie) do GD1 (patrz rozdziat 3.3.1).

- Montaz prowadnicy (w zestawie) do GD10 (patrz paragraf 3.3.2).

- Montaz sitownika do prowadnicy patrz (paragraf 3.3.3).

- Montaz sitownika do sufitu (patrz paragraf 3.3.4).

3.3.1 Montaz prowadnicy bedacej na wyposazeniu do GD1

1 Przygotowac trzy elementy tworzace szyne i pasek zebaty tak, aby mogly 4 Dokrecajgc nakretke [D] napia¢ pasek, az bedzie odpowiednio
by¢ potgczone razem. Zwréci¢ uwage na utozenie paska. Zeby musza by¢ naciagniety.
skierowane do wewnatrz i nie moze by¢ on skrecony i poplatany.

2 Najpierw zlozy¢ gtowke szyny [A], jak pokazano na rysunku 14. Jej
montaz wymaga uzycia sporej sity.

Rysunek 16

Rysunek 14

3 Wyja¢ z pudelka fgczniki szyny [B], polgczy¢ nimi trzy elementy [C] i
zabezpieczy¢ Srubami M6x15 i nakretkami M6,

Rysunek 15
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3.3.2 Montaz prowadnicy bedacej na wyposazeniu GD10

Prowadnica sklada sie z 4 jednometrowych elementéw do wykonania 5 PrzesungaC w pierwotna pozycje przekiadnie naciggu paska i wozek.

prowadnicy w 2 wersjach. Dolgczy¢ glowice prowadnicy [A] tak, jak na rys. 22. Ta operacja wymaga
uzycia pewnej sity, ewentualnie mozna uzy¢ gumowy miotek.

Wersja 3 metrowa:

Jesli wysokos¢ bramy jest rowna Iub nizsza od 2,5m prowadnice ziozy¢

nastepujaco:

1 Ucig¢ pasek na wolnej koncowce na diugosci 2 m, tak jak przedstawiono
narys. 17.

Rysunek 22

6 Wiozy¢ do $ruby przekladni naciagu paska sprezyne, podkiadke i
nakretke M8 [D], jak na rys. 23.

Rysunek 17

2 Catkowicie odkreci¢ nakretke M8 [D], tak jak przedstawiono na rys. 18.

Rysunek 23

7 Wyja¢ z pudetka faczniki szyny [B], potaczy¢ nimi trzy elementy [C] i
zabezpieczyC srubami MEx15 i nakretkami M6, jak na rysunku 24.

Rysunek 18

3 Przesung¢, az do potowy prowadnicy przekltadnie naciggu paska [E], jak
na rysunku 19 i catkowicie wyja¢ wozek.

Rysunek 19

4 Przelozy¢ wolny koniec paska poprzez gtowice, jak na rysunku 20 i
zamocowac go do wozka za pomoca srub i podkladek, jakie tam sie
znajduijg, tak, jak narys. 21. Nalezy zwrdcic uwage na pozycje paska: zgbki
majg by¢ skierowane do wnetrza, ma by¢é on wyprostowany | nie
poskrecany.

Rysunek 24

8 Naciagna¢ pasek za pomoca nakretki M8 [D], jak na rys. 25, az do
uzyskania odpowiedniej sztywnosci.

Rysunek 21 Rysunek 25
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Wersja 4m: 5 Wiozy¢ do sruby przektadni naciagu paska sprezyne, podktadke |
Jesli brama jaka ma by¢ zautomatyzowana, ma wysoko$¢ wiekszg niz nakretke M8 [D], jak na rys. 31.
2,5m, to nalezy zmontowac prowadnice w nastepujgcy sposob:

1 Catkowicie odkreci¢ nakretke M8 [D], tak jak na rys. 26.

Rysunek 31

6 Wyjg¢ z pudetka {gczniki szyny [B], potacz nimi 4 elementy [C] |

zabezpiecz srubami M6x15 i nakretkami M6, jak przedstawiono na rys. 32.
Rysunek 26

2 Przesung¢ az do potowy prowadnicy przektadnie naciggu paska [E], jak
narys. 27 i calkowicie wyja¢ wozek.

Rysunek 27

3 Przelozy¢ wolny koniec paska poprzez gtowice, jak na rys. 28 i
zamocowat go do wozka za pomoca srub i podkladek, jakie tam sie
znajdujg, tak, jak na rys. 29. Nalezy zwréci¢ uwage na pozycije paska: musi
mie¢ zeby skierowane do wnetrza, musi by¢ prosty i nie poskrecany.

Rysunek 32

7 Naciggna¢ pasek za pomocg nakretki M8 [D], jak na rys. 33, az do
uzyskania odpowiedniej sztywnosai.

Rysunek 33

Rysunek 29

4 PrzesungC w pierwotng pozycie przekladnie naciggu paska i wozek.
Dotaczy¢ gtowice prowadnicy [A] tak, jak na rys. 30. Ta operacja wymaga
uzycia pewnej sity, ewentualnie mozna uzy¢ gumowy miotek.

Rysunek 30
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3.3.3 Montaz sitownika do prowadnicy

1 Polgczy¢ walek wyjsciowy sitownika z glowka szyny [A] | skreciC czterema
Srubami M6.3x45 [F].

7

Rysunek 34

Sitownik moze by¢ ustawiony na trzy rézne sposoby

Rysunek 35

3.3.4 Mocowanie sitownika do sufitu

1 Zachowujgc wymiary A, B i C , jak pokazano na rys. 8, zaznaczy¢ dwa
punkty montazu przedniego uchwytu szyny do nadproza w plaszczyznie
symetrii bramy (lub z lekkim przesunieciem jak na rysunku 11.

W zalezno$ci od materialu nadproza, szyne mozna przymocowac za
pomoca nitdw, kotkow rozpreznych lub Srub (rys. Jezeli wymiary A, Bi C z
rys.8 na to pozwolg, uchwyt mozna przymocowac bezposrednio do sufitu.

Rysunek 36
2 Po wywierceniu otwordw, opierajac korpus sitownika o ziemie, przymocuj
przednig czes¢ szyny do nadproza (sufitu) z wykorzystaniem odpowiednich
nitow, kotkdw lub Srub.

3 Przymocuj do szyny wspormiki [I] za pomoca srub [G] | nakretek [H],
wybierajgc we wsporniku otwor najblizszy wymiaru [B] (patrz rys.8).

wymiar B

Rysunek 37

4 /a pomoca drabiny podnies¢ i oprze¢ sitownik, zblizajgc wsporniki do
sufitu. Zaznaczy¢ miejsca wiercenia otwordw, po czym z powrotem potozy¢
sitownik na ziemie.

NN\

///// T

7
Z
Z

=

Rysunek 38

5 Wykona¢ uprzednio zaznaczone otwory, nastepnie, wykorzystujgc
drabinke, podnies¢ sitownik az do oparcia wspormikow na otworach
dopiero co wykonanych i przymocowac, wykorzystujgc sruby lub kotki
odpowiednie dla danego sufitu.

Rysunek 39

6 Sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona doktadnie poziomo, nastepnie
za pomocg pitki odcigc wystajgce czesci wspornikow.

Rysunek 40
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7 Przy zamknietej bramie, pociagna¢ linke, aby zwolni¢ wbzek [L]. 10 Otworzy¢ recznie brame do wymaganej pozycji otwarcia i umiescic tylny

ogranicznik ruchu [Q] tuz przy wézku (rys.44). Dokreci¢ mocno srube [R].

Rysunek 44
11 Zrobi¢ tak, aby linka byta dostepna na wysokosci nizszej od 1,8 m.

Rysunek 41

8 Przesung¢ wozek az do zetkniecia wspornika zaczepu skrzydta [N],
rysunek 42, z goérna krawedzig bramy, dokladnie prostopadle do
prowadnicy [M]. Nastepnie zamocowac wspornik zaczepu skrzydta [N] za
pomoca nitdw lub srub. Uzy¢ srub lub nitdw odpowiednich do rodzaju
materiatu skrzydta; upewni¢ sie czy sg w stanie przeniesc site niezbedng do
otwarcia lub zamkniecia samego skrzydia.

3

Rysunek 42

9 Poluzowac $ruby na obu mechanicznych ogranicznikach ruchu, po czym
przedni ogranicznik [O] umiesci¢ przed wozkiem (rys.43).

Mocno pchng¢ brame do pozycji zamknietej i w tej pozycji mocno dokre¢
Srube [P].

Rysunek 43
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3.3.5 Fotokomorki (opcja)

1 Wybra¢ potozenie obu czesci fotokomorki (TX i RX) tak, aby spemic
ponizsze wymagania:

Umiesci¢ je na wysokosci 20-25 cm nad ziemig, po obu stronach
chronionego obszaru i jak najblize] krawedzi bramy.

Przy bramach segmentowych fotokomorki moga by¢ montowane na
zewnatrz, a dla bram uchylnych - tylko od wewnatrz (zamontowane na
zewnatrz moglyby zareagowac na podnoszaca sie brame).

e Umies¢ nadajnik TX naprzeciw odbiomika RX; z odchyika nie wiekszg niz 5°.
* W wybranych miejscach muszg byC umieszczone uprzednio rurki do
przeprowadzenia przewodow.

2 /dja¢ przednig szybke [A], podwazajac ja ptaskim srubokretem od dotu.

Rysunek 45

3 Nacisng¢ soczewke aby oddzielic obudowe.

Rysunek 46

4 \Wylama¢ dwa z czterech otwordw [B] w dnie za pomocg srubokreta.

5 UmiesciC podstawe w migjscu, gdzie wychodzg przewody; otwor [D]
musi pokrywaC sie z miejscem skad wychodzg ze $ciany przewody
zaznaczy¢ punkty do wywiercenia otwordw.

6 \Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 5 mm i wsuna¢ w
nie kotki rozporowe 5 mm.

7 Przymocowac podstawe fotokomorki srubami [C].

Rysunek 47

8 Podlgczy¢ przewody do odpowiednich zaciskow w TX i RX. Z
elektrycznego punktu widzenia TX i RX musza by¢ podiaczone rownolegle,
wg rys. 48.

Nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci.

Styki mozna wyclagng¢ dia ulatwienia podigczania. Przykre¢ przewody i
wsunge z powrotem wtyczki w gniazda.

Rysunek 48

9 Zalozy¢ i dokrecic pokrywe [E] dwiema Srubami [F] i Srubokretem
krzyzakowym. Teraz zalozyC szybke [G], lekko wciskajac.

Rysunek 49

3.3.6 Przelgcznik kluczowy KS1 (opcja)

1 Wybra¢ polozenie przetgcznika kluczowego; powinien by¢ zainstalowany
na zewnatrz, w poblizu bramy, na wysokosci okoto 80 cm, aby mogty z
niego korzystac¢ osoby o réznym wzroscie.

2 /dja¢ przednig szybke [A], podwazajgc ja ptaskim srubokretem.

Rysunek 50

3 Aby oddzielic pokrywe od podstawy wiozy¢ klucz i przytrzymujac go w
pozycji przekreconej - pociggnac, wykorzystujac tylny otwor na przewody.

Rysunek 51

4 \Wylama¢ cztery otwory w dnie za pomoca Srubokreta; zaznacz miejsce
wiercenia otwordw, uzywajgc podstawy jako szablonu; upewni¢ sie, ze
otwor w podstawie pokrywa sie z wylotem przewodow ze Sciany.

5 Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertla do betonu 5 mm i wsuna¢ w
nie kotki rozporowe 5 mm.
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6 Przykreci¢ do sciany podstawe czterema srubami [B].

Rysunek 52

7 Podigczy¢ przewody do wejs¢ OPEN i STOP jak pokazano na rysunku
53. Nie ma potrzeby przestrzegania biegunowosci. Styki mozna wyciggnac
dla utatwienia podtaczenia. Przykre¢ przewody i wsun z powrotem wtyczki
w gniazda.

Rysunek 53

8 Aby zalozy¢ pokrywe na podstawe przekrecic i przytrzymac klucz. Po jej
zatozeniu cofng¢ Klucz do pozycii centralne).

9 Dokreci¢ pokrywe [C] dwoma srubami [D] i Srubokretem krzyzakowym.
Teraz zatlozy¢ szybke [E], lekko ja wciskajge (Rysunek 54).

Rysunek 54

3.3.7 Lampa ostrzegawcza FL1 (opcja)

1 Wybra¢ miejsce montazu lampy: powinna znajdowa¢ sie ona w poblizu
pbramy w tatwo widocznym miejscu; moze byCc zamontowana na
powierzchni pionowej lub poziomej.

2 Sciggna¢ Klosz [A] z podstawy naciskajac jednoczesnie dwa przyciski [B].

Rysunek 55

3 Odigczy¢ uchwyt zarowki z anteng od podstawy.

Rysunek 56

4 \Wylamac cztery otwory na sruby i otwor na przejscie przewoddw w dnie lub
w Sciance bocznej, w zaleznosci od pozycji montazu, uzywajac srubokreta.

Rysunek 57

5 Zaznaczy¢ miejsce wiercenia otwordw uzywajgc podstawy jako szablonu
- duzy otwor musi pokrywac sie z wylotem przewodow z muru.

6 Wykona¢ otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 6 mm i wsuna¢ w
nie kotki rozporowe 6 mm.

7 Przymocowac podstawe do muru srubami [C].

8 Podlgczy¢ przewody do wiasciwych wejs¢ FLASH i “antena” jak
przedstawiono na rysunku 58. W wejsciu FLASH nie ma potrzeby
przestrzegania biegunowosci; przy podigczaniu przewodu opancerzonego
anteny podigczy¢ oplot jak na rysunku 59. Aby ufatwi¢ czynnosci mozna
wyclagng¢ wtyczki, wykona¢ polgczenia i wsung¢ wtyczki ponownie
(rysunek 60).

Rysunek 58 Rysunek 59

Rysunek 60

9 UmiesciC uchwyt zarowki w podstawie i weisngC az zaskoczy na swoje
miejsce.

10 Wsung¢ na miejsce klosz, naciskajgc przyciski i zakladajac go na
podstawe. Obrécic go wediug uznania | wcisng¢, az oba przyciski
zaskoczg na swoje miejsce.

Rysunek 61
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3.3.8 Elekiryczne podigczenia do centrali

1 Otworzy¢ pokrywe po odkreceniu sruby [A] i nacisnac w punkcie [B].

Rysunek 62 Rysunek 63

2 Przeprowadzi¢ przewody przez otwor [C].

Rysunek 64

FL1

X
ECS bus|
FLASH| [ ¥

o oo

3 Z pomocg rys. 65 wykona¢ podigczenia obwodow niskiego napiecia
roznych urzadzen do stykow centrali sterujgce).

e Styki sa w roznych kolorach, na przykiad: szary zacisk (OPEN) centrali ste-
rujgcej musi by¢ potgczony z szarym zaciskiem (OPEN) przetgcznika KS1
(wyposazenie dodatkowe).

® Wiekszos$¢ polgczen nie wymaga przestrzegania biegunowosci. Jedynie
dla ekranowanego przewodu anteny wbudowanej w lampe ostrzegawczg
FL1 (wyposazenie dodatkowe) konieczne jest podigczenie rdzenia i ekranu
tak, jak pokazano na rysunku 65.

* W przypadku wykorzystania anteny wbudowanej w lampe, usung¢ z zie-
lonego zacisku w centrali odcinek przewodu zamocowany tam w fabryce |
podigczy¢ tam przewdd ekranowany typu RG58.

® W celu utatwienia czynnosci wyciagna¢ wtyczke [D] jak pokazano na
rysunku 66; wykonac polgczenia i zamontowac wtyczke ponownie.

4 Po wykonaniu podigczen zablokowac¢ przewody za pomocag odpowiedni-
ch opasek.

5 Aby zamkna¢ pokrywe, obrocic¢ i docisnac az zatrzasnie. Przykrecic srube

[A]

Rysunek 66

GD

i“i ) ]
[ N

Rysunek 65
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3.4 Podigczenie do sieci zasilajgce;

Podtaczenie centrali GD do sieci musi byé wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka.

Dla przeprowadzenia prob podigczy¢ wtyczke przewodu wychodzacego z
GD do gniazdka sieciowego, a w razie potrzeby uzy¢ przedtuzacza.

Rysunek 67

3.5 Kontrola wstepna

Zaraz po wigczeniu zasilania centrali nalezy upewnic¢ sie, ze:

1 Dioda [A] miga regulamie raz na sekunde.

G R
(7 o

5 o]

O |&

L
L1
Rysunek 68
2 Jezeli fotokomoérki PH1 sg zamontowane - dioda SAFE [B] na
fotokomarkach (TX 1 RX) miga (rys. 69). Sposéb jej migania nie jest tu wazny
- zalezy od innych czynnikow; wazne jest to, aby nie byla zawsze wigczona
lub zawsze wylgczona.

Rysunek 69

3 W przypadku przefgcznika kluczowego KS1 sprawdzic, czy swieci sie
nocne Swiatetko [C].

Rysunek 70

4 Gdy ktorys z powyzszych testow wypadnie inaczej, natychmiast odigczy¢
centrale od zasilania i uwazniej sprawdzi¢ potgczenia przewodow.
Szczegdlowe informacje znajdujg sie w rozdziale 5.5 "Rozwigzywanie
problemow" i 6.6 "Diagnostyka i sygnalizacja”.

3.5.1 Rozpoznanie dofgczonych urzgdzen

Po zakonczeniu kontroli wstepnej centrala musi rozpozna¢ urzadzenia
podigczone do wejscia "ECSBus" i "STOP".

1 Nacisng¢ przycisk P2 [C] na centrali (rys. 71) i przytrzymac na co najmniej
trzy sekundy, potem go zwolni¢ (rysunek 71).

2 Poczeka¢ kilka sekund az centrala zakonczy procedure rozpoznania
urzadzen.

3 Po zakonczeniu procedury rozpoznania dioda STOP [A] musi zaswiecic
sie a dioda P2 [B] powinna zgasnac¢. Jezeli dioda P2 $wieci sig, to oznacza
btad: zobacz par. 5.5 "Rozwigzywanie problemow".

Faza rozpoznawania urzgdzer moze by¢ powtdrzona w kazdej chwili na
przyklad po uzupetnieniu instalacji (np. po zamontowaniu dodatkowych
fotokomadrek); wystarczy powtdrzy¢ czynnosci od punktu 1.

Rysunek 71
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3.5.2 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

Po rozpoznaniu urzgdzen nalezy wykona¢ faze programowania pozycii
otwarcia i zamkniecia bramy. W czasie tej procedury okreslana jest droga
bramy od pozycji zamknietej do poz. otwarte].

1 Upewni¢ sie, ze wozek pociggowy jest zasprzeglony.

2 Nacisng¢ przycisk P3 [A] w centrali i przytrzyma¢ na co najmniej 3
sekundy, po czym zwolni¢ (rys.72).

e PoczekaC az brama wykona procedure rozpoznawania: zamkniecie,
otwarcie i ponowne zamkniecie.

e Jezeli w fazie rozpoznawania zadziala ktéres urzadzenie lub zostanie
nacisniety P3 rozpoznawanie zastanie natychmiast przerwane. Woéwczas
faze rozpoznawania nalezy rozpocza¢ od poczatku.

e \W fazie rozpoznawania lampka nocna w sitowniku bedzie miga¢ tak, jak
lampa ostrzegawcza.

3 Jezeli dioda P3 [B] miga po zakonczeniu fazy rozpoznawania oznacza to
jakis btad; zobacz paragraf 5.5 “Rozwigzywanie problemow”.

4 \Wcisng¢ 20ty przycisk [C] jak na rysunku 73, aby catkowicie otworzy¢
brame i nacisngC znowu by ja zamkna¢. Podczas dwodch manewrow
centrala zapamietuje site potrzebng do napedu bramy w kazdym punkcie jej
ruchu
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Wazne jest, aby te dwa pierwsze manewry nie byly przerwane.
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Jezeli manewry nie zostaly ukonczone, rozpocznij procedure rozpoznawania
od punktu 1.

Procedura rozpoznania skrajnych potozen bramy moze by¢ powtdrzona w
dowolnym czasie (na przyklad w przypadku przestawienia mechanicznych
ogranicznikdw ruchu); wystarczy powtodrzy¢ proces od punktu 1.

UWAGA: jezeli pasek zebaty nie jest prawidiowo napiety, w czasie
procesu rozpoznawania moze przeskakiwaé na kole zebatym.
Jesli to nastapi przerwaé procedure naciskajac przycisk P3 i
naciagnaé¢ pasek dokrecajac nakretke [F]. Nastepnie powtorzyé
rozpoznawanie od punktu 1.
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3.5.3 Kontrola nadajnika radiowego

Aby sprawdzi¢ nadajnik, nacisng¢ jego dowolny przycisk; czerwona dioda
powinna miga¢, a automatyka powinna wykona¢ odpowiadajgce
przyciskowi polecenie.

Polecenie przypisane kazdemu przyciskowi zalezy od sposobu, w jaki
zostat wczytany (rozdziat 5.4 "Wczytywanie nadajnikdw radiowych").
Dolgczony do zestawu nadajnik jest juz fabrycznie wczytany, a kolejne
przyciski realizujg nastepujgce polecenia:

Przycisk T1 Przycisk “OPEN"

Przycisk T2 Polecenie "Otwarcie czesciowe”
Przycisk T3 Polecenie “Tylko otwiera”
Przycisk T4 Polecenie “Tylko zamyka”

Rysunek 75
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3.6 Regulacje

3.6.1 Wybor predkosci bramy

Brama moze porusza¢ sie z dwoma predkosciami: "wolno" lub "szybko".

Aby przejs¢ z jednej na drugg predkosC waisnac na chwilke przycisk P2
[B]; wiasciwa dioda P2 [A] zaswieci sie i zgasnie; gdy dioda nie swieci sie
to predkos¢ jest predkoscia “wolng", gdy dioda swieci sie to predkosc jest
predkoscig “szybkg”.
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3.6.2 \Wybor rodzaju dziatania

Otwieranie i zamykanie bramy moze odbywac¢ sie wediug réznych trybow
pracy:

e pojedynczy ruch (pdtautomatyczny): brama otwiera sie po poleceniu i
pozostaje otwarta az do nastepnego polecenia, ktore jg zamknie.

e uch kompletny (zamykanie automatyczne): brama otwiera sie po
poleceniu | zamyka automatycznie po krotkim czasie (zobacz paragraf 5.1.1
"Ustawianie parametrow nadajnikiem radiowym").

Aby przelgczy¢ sie pomiedzy tymi trybami nacisna¢ krétko przycisk P3 [B].
Odpowiednia dioda [A] zaswieci sie lub zgasnie; dioda zgaszona ruch
pojedynczy, dioda Swiecaca sie “kompletny".
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3.7 Odbiodr i przekazanie do eksploataci

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyzacji, ktéra ma na celu
zapewnienie maksymalnego bezpieczenstwa.

Procedura odbioru moze sluzy¢ rowniez jako okresowa kontrola urzadzen,
ktdre skladajg sie na system automatyki.

Odbiér catego urzadzenia musi byé przeprowadzony przez
doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktéry musi wykonaé
obowiagzujace proby, zgodnie z istniejacymi zagrozeniami i z
petnym przestrzeganiem tego co przewiduje prawo, normatywy i
uregulowania, a w szczegodlnosci zgodnie z wszystkimi
warunkami normy EN 12445, ktéra ustala metody préb i testow
automatyki dla drzwi i bram.

3.7.1 Proby odbiorcze

1 Sprawdzié, czy warunki zawarte w rozdziale 1 ,,0STRZEZENIA”
zostaly rygorystycznie spetnione.

2 Wykorzystujgc przelgcznik lub nadajnik radiowy albo linke sterowania,
wykonac proby zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruchu jest
taki jaki zostat przewidziany.

Nalezy wykona¢ proby kilkakrotnie, sprawdzajac plynnose przesuwu bramy,
a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu i regulacii jak i ewentualne
punkty, gdzie wystepuje zwiekszone tarcie.

3 Zweryfikowa¢ po kolei wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen
zabezpieczajacych (fotokomdorki, czute krawedzie, itd.). W szczegdlnosci,
za kazdym razem, kiedy zadziala ktdre$ urzadzenie, dioda “BlueBUS",
znajdujgca sie na centrali, wykonuje 2 szybkie migniecia jako potwierdzenie,
ze centrala rozpoznala zdarzenie.

4 Po kontroli stanu fotokomdrek, po sprawdzeniu czy nie ma interferencji z
innymi urzadzeniami, przesuna¢ cylinder (0 wymiarach: srednica - 5 cm,
diugos¢ - 30cm) przecinajgc 0$ optyczng: Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej
przy RX i nastepnie po srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach
urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrét, czy
spowoduje prawidtowg reakcje centrali, np. w ruchu zamykania spowoduje
zmiane kierunku ruchu.

5 Prawidlowa kontrola odczytu przeszkody ma by¢ wykonana za pomoca
bryty rownoleglosciennej 700x300x200mm z 3 stronami czamymi matowymi
i 3 stronami biatymi z polyskiem lustrzanym, wediug normy EN 12445,
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6 \Wykona¢ pomiar sity wedtug tego co przewidziano w normie EN 12445 |
ewentualnie jesli kontrola “sity silnika” jest uzyta jako pomoc w systemie
zmniejszenia sity uderzenia, nalezy ponowiC probe aby znalezé takg
regulacie, ktora da najlepszy wynik.

7 Sprawdzi¢ wyregulowanie calego mechanizmu i czy automatyka zmieni
kierunek ruchu w momencie odczytu przeszkody ustawionej na ziemi z
wysokoscig 50 mm.

8 Sprawdzi¢, czy automatyka zapobiegnie lub zablokuje ruch, kiedy brama
zostanie obcigzona masa 20 kg umieszczong po $srodku jej dolnego
brzegu.
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3.7.2 Rozruch

Rozruch moze nastapi¢ dopiero po wykonaniu z wynikiem
pozytywnym wszystkich faz odbioru. Niedozwolone jest
przekazanie do eksploatacji w czesci lub ,,tymczasowo”.

1 Przygotowa¢ dokumentacje techniczng urzadzenia, zawierajacg co
najmniej: rysunek zestawieniowy (np. rys. 1), schemat okablowania (np. rys.
65), analize zagrozen i uzytych zabezpieczen, DeKlaracje Zgodnosci
producenta na urzgdzenia skiadowe automatyki. Dla GD wykorzystaj
zalgcznik 1 "Deklaracja Zgodnosci Zestawu GD".

2 Na bramie umiesci¢ tabliczke zawierajacg co najmniej nastepujgce dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za
"rozruch"), numer fabryczny, date produkcji | znaczek "CE".

3 Wypehi¢ Deklaracie Zgodnosci | przekaza¢ wiascicielowi systemu
automatyki; do tego celu mozna uzy¢ zalgcznika 2 "Deklaracjia Zgodnosci
Bramy Automatycznej".

4 Przygotowac instrukcje obstugi i przekaza¢ wiascicielowi systemu
automatyki; Zalgcznik 3 "INSTRUKCJA UZYTKOWANIA" moze by¢ uzyty jako
przykiad.

5 Przygotowac program przeglgdéw i dostarczy¢ wiascicielowi systemu
automatyki; musi on zawiera¢ dane dotyczgce wszystkich urzadzen.

6 Zamocowac¢ na bramie na stale etykietke lub tabliczke ze wskazanymi
operacjami do odblokowania oraz manewru recznego (wykorzystac rysunki
znajdujgce sie w zatgczniku 3 “Instrukcji uzytkowania”).

7 Przed przekazaniem automatyki do pracy poinformowac¢ w odpowiedni
sposob wiasciciela o niebezpieczenstwach | zagrozeniach zwigzanych z
praca urzadzenia.

8 Zamocowac¢ na stale na bramie etykietke lub tabliczke z tym rysunkiem
(minimalna wysokos¢ 60mm) i uwaga: UWAGA — RYZYKO ZGNIECENIA.,
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4 Konserwacja

Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane $cisle wedtug
regut bezpieczenstwa okreslonych w tej instrukcji oraz w zgodzie
z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzgdzenia automatyki GD nie wymagajg specjalnych czynnosci
konserwacyjnych; sprawdzi¢, co jakis czas, co najmniej co 6 miesiecy, ich
funkcjonowanie.

W tym celu powtdrzy¢ wszystkie testy opisane w paragrafie 3.7.1 "Proby
odbiorcze" | operacje opisane w paragrafie 7.3.3 "Konserwacja do wykonania
przez uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, kierowac sie
informacjami z odpowiednich instrukcji dotyczgcych ich konserwagji.

4.1 Demontaz I utylizacja

GD wyprodukowano z réznych rodzajow materiatow, niektore z nich moga
by¢ odzyskane (aluminium, plastik, przewody), a inne powinny by¢
utylizowane (ptyty elektroniki).

UWAGA: niektére elektroniczne elementy moga zawieraé
substancje szkodliwe; nie zanieczyszczaj nimi Srodowiska.
Dowiedzie¢ sie o mozliwosci recyklingu lub ztomowania GD
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
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1 Odigczy¢ urzadzenie od zasilania sieciowego przez wyjecie wtyczki z
gniazda.

2 Zdemontowa¢ sitownik i akcesoria, podazajac w przeciwng strone, niz
opisuje procedura z rozdzialu 3 ,Instalowanie”.

3 Usung¢ baterie z nadajnikdw radiowych
4 \Wyciagna¢ piyty elektroniki

5 Posortowac¢ rézne elektryczne i przetwarzalne materialy i przekazac¢ je
licencjonowanym firmom do ich utylizacji.

6 Pozostale materialy dostarczy¢ do punktow zbiorki zZtlomu.
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5 Rozszerzenie wiadomosci

Kolejne rozdzialy opisujga sposoby dostosowania GD do specyficznych
wymagan uzytkownika.

5.1 Programowanie zaawansowane

5.1.1 Ustawianie parametrow nadajnikiem radiowym

Nadajnik radiowy moze by¢ uzyty do ustawienia réznych parametrow
dziatania automatyki: mozna ustawi¢ cztery parametry, a kazdy z nich moze
przyjmowac cztery rozne wartosci.

1) Czas pauzy: czas - kiedy brama pozostaje otwarta (w trybie
automatycznego zamykania).

2) Czesciowe otwarcie: funkcja czesciowego otwierania bramy.

Tabela 9
Parametr Nr Wartosc
1 10s
2 20s (%)
Czas pauzy
3 40s
4 80s
1 Otworzy¢ brame do 1/4 jej drogi
Czesciowe 2 Otworzy¢ brame do potowy (*)
otwarcie 3 Otworzy¢ brame do 3/4 jej drogi
4 Otworzy¢ brame calkowicie
1 Niska
2 Srednia-niska (%)
Sila silnika ,
3 Srednia-wysoka
4 Wysoka
1 "Otwiera" - "Stop" - "Zamyka" - "Stop"
"Otwiera" - "Stop" - "Zamyka" - "Otwiera" (*)
Polecenie "OPEN"
"Otwiera" - "Zamyka" - "Otwiera" - "Zamyka"
4 "Otwiera" - "Otwiera" - "Otwiera" (tylko otwieranie)

(*) Oryginalne ustawienia fabryczne

Operacja ustawiania parametrow moze by¢ przeprowadzona za pomocg
nadajnika pod warunkiem, ze jest on wczytany trybem 1, jak ten z zestawu.

Jezeli nie mamy zadnego nadajnika wczytanego trybem 1, nalezy ktorys z
posiadanych nadajnikow wczyta¢ w ten sposoéb i wykasowac po
ukonczeniu programowania (par. 5.4.4 "Usuwanie z pamieci kodow
nadajnikow radiowych").

UWAGA: uzywajgc do programowania nadajnika da¢ centrali czas na
rozpoznanie polecen radiowych; to znaczy ze przyciski muszg by¢
naciskane i zwalniane powoli, wcisniete przez co najmniej 1 sekunde,
podzniej zwalniane i tak dalej.

1 Nacisng¢ przyciski T1 i T2 na pilocie jednoczesnie na co najmniej 5
sekund.
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3) Sita silnika: maksymalna sita, po przekroczeniu ktérej centrala rozpoznaje
przeszkode i cofa brame.

4) Funkcja “OPEN": sekwencja ruchow zwiazanych z kolejnymi poleceniami
"OPEN".

Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie 3 programowania
Nacisna¢ przycisk T1 1 raz
Nacisna¢ przycisk T1 2 raz
Nacisna¢ przycisk T1 3 raz
Nacisna¢ przycisk T1 4 raz
Nacisna¢ przycisk T2 1 raz
Nacisna¢ przycisk T2 2 raz
Nacisna¢ przycisk T2 3 raz
Nacisna¢ przycisk T2 4 raz
Nacisnac¢ przycisk T3 1 raz
Nacisna¢ przycisk T3 2 raz
Nacisna¢ przycisk T3 3 raz
Nacisna¢ przycisk T3 4 raz
Nacisna¢ przycisk T4 1 raz
Nacisna¢ przycisk T4 2 raz
Nacisna¢ przycisk T4 3 raz
Nacisna¢ przycisk T4 4 raz

2 /wolni¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund wykona¢ czynnosSci opisane w tabeli 9 w
zaleznosci od sprawdzanego parametru.

Przyktad: aby nastawi¢ czas pauzy na 40s:

1 Nacisng¢ przyciski T11 T2 i przytrzymac przez co najmniej 5s
2 Zwolnic T1i T2
3 Nacisna¢ przycisk T1 3 razy

Wszystkie parametry mogg by¢ dowolnie ustawiane bez zadnych
przeciwwskazan; tylko ustawianie "sity silnika" wymaga specjalnej uwagi:

e Nie ustawia¢ wysokich wartosci sity, aby skompensowac¢ nadmieme
opory ruchu (tarcie) bramy. Nadmierna sita zwigksza zagrozenia dla
uzytkownika i moze uszkodzi¢ brame.

e Kazda zmiana regulacii ,sity silnika” powinna zakonczy¢ sie pomiarem sity
uderzenia i ma by¢ powtdrzona po kazdej regulacji, zgodnie z norma EN
12445,

¢ \Warunki atmosferyczne moga zakidcac ruch bramy, dlatego konieczne sa
okresowe korekty ustawienia.
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5.1.2 Kontrola ustawien nadajnikiem radiowym

Za pomocg nadajnika wczytanego 1 trybem mozna sprawdzic wartosci
ustawien kazdego parametru w kazdej chwili w nastepujgcy sposob:

1 Nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1 i T2 nadajnika na co najmniej 5s.

2 Zwolni¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund wykona¢ czynnosci opisane w tabeli 9
odpowiednie do sprawdzanego parametru.

4 /wolni¢ przycisk kiedy zacznie migac lampa ostrzegawcza.

5 Policz migniecia | zgodnie z ich iloscig odczyta¢ wartos¢ parametru z
tabeli 8.

Tabela 10

Parametr Dziatanie

Czas pauzy Nacisnac¢ przycisk T1 1 przytrzymac
Czesciowe otwarcie . Nacisng¢ przycisk T2 | przytrzymac
Sita sitownika Nacisnac¢ przycisk T3 1 przytrzymac

Polecenie "OPEN" | Nacisna¢ przycisk T4 i przytrzymac

Przyktad: jezeli lampa mignie trzy razy po jednoczesnym nacisnieciu T1 i
T2 przez 5s, a pozniej T1 to czas pauzy zostanie nastawiony na 40s.

5.2 Urzadzenia opcjonalne

Oprécz urzadzen z zestawu GD, dostepne sg takze inne, jako wyposazenie
dodatkowe dla rozbudowy systemu i podniesienia jego bezpieczenstwa |
mozliwosci.

PT50: Para kolumn 500 mm z jedng fotokomdrka na kolumnie.

PT100: (tylko do GD10) para kolumn 1000mm z dwiema fotokomorkami.

PR1: (tylko do GD10) akumulator awaryjny 24V do zasilania w wypadku
braku zasilania sieciowego. Gwarantuje co najmniej 10 kompletnych cykli.

GA1: RAMI
uchylng.

WAHADEOWE umoZliwiajgce wspdtprace systemu z brama

GU1: ZESTAW ODBLOKADY R CZNEJ umozliwia otwarcie bramy przy
braku zasilania.

Informacje o nowych akcesoriach uzyskasz z katalogu MHOUSE lub na
stronie: www.mhouse. biz.

5.3 Dodawanie i odigczanie akcesoriow

Akcesoria mogg by¢ dodawane i usuwane z systemu GD w dowolnej
chwili,

Nie dotaczaé innych urzadzen jesli wczesniej nie wykona sie
kontroli ich kompatybilno$ci z GD; w celu uzyskania dodatkowych
informaciji zwrécic¢ sie do serwisu technicznego MHOUSE.

5.3.1 ECSBus

ECSBus jest systemem, ktéry pozwala polaczy¢ urzadzenia za pomoca
tylko dwodch przewodow zapewniajgcych zasilanie | jednoczesnie
przekazujgcych sygnaly do centrali. Wszystkie urzadzenia podigczone sg
rownolegle do tych samych 2 przewodow do ECSBuUs; kazde urzadzenie
rozpoznawane jest pojedynczo poniewaz podczas tej fazy kazdemu
urzgdzeniu nadawany jest osobisty adres.

Do ECSBus mozna podigczy¢ fotokomdrki 1 inne urzadzenia pracujgce w
tym samym systemie, jak na przyklad urzadzenia zabezpieczajgce, przyciski
sterujgce, Swiatetka sygnalizacyjne, itd.

Informacje o urzadzeniach ECSBus zasiegna¢ z katalogu MHOUSE lub ze
strony interetowej www.mhouse.biz.

Centrala potrafi rozpoznaC kazde podigczone do niej urzadzenie podczas
specjalnej procedury i jest w stanie wykry¢ wszelkie mozliwe nieprawidilowosci
z absolutng precyza. Dlatego zawsze po dotgczeniu do ECSBus Iub
odigczeniu  jakiegokolwiek urzadzenia, centrala musi powtorzy¢ proces
rozpoznawania; zobacz paragraf 5.3.3 "Rozpoznawanie innych urzadzen'.

5.3.2 Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktore powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru
(z krotkim cofnieciem). Mogg by¢ tu podiaczone urzadzenia ze stykami
normalnie otwartymi "NO" (np. przefacznik KS1), ze stykami normalnie
zamknietymi "NC", oraz z wyjsciem o stalym oporze 8.2kQ, na przyklad
krawedziowe listwy rezystancyjne.

Do wejscia STOP mozna podiaczy¢ wiele innych urzadzen po odpowiedniej
konfiguracji potaczen.

Aby to zrobi¢, postepuj jak podano w ponizszej tabel:

Tabela 11
pierwsze urzadzenie typu:

NO NC 8,2kQ
3 Roéwnolegle .
% NO (uwaga 2) (uwaga 1) Rownolegle
S Szeregowo
% NC (uwaga 1) (uwaga 3) Szeregowo
S 82kQ | Rownolegle Szeregowo Rownolegle
= (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy fgczac te 2 pary stykow
rownolegle, | dolaczajac szeregowo ze stykiem NC stalg rezystancje 8.2kQ
(a wiec jest rowniez mozliwa kombinacja trzech urzgdzen: NO, NC | 8.2kQ).

Uwaga 2. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NO moze by¢ polgczona ze sobg
rownolegle.

Uwaga 3. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NC moze by¢ potaczona ze sobg
Szeregowo.

Uwaga 4. Tylko 2 urzadzenia z wyjsciem oporowym 8.2kQ moga byc
potgczone rownolegle; w razie potrzeby kilka urzadzen mozna potgczyC w
"kaskade" zakorczong oporem 8.2kQ.

Uwaga: jezeli do wejscia STOP podiaczone sa urzadzenia
bezpieczenstwa, tylko urzadzenia ze stata rezystancja 8.2kQ2
gwarantuja 3 kategorie bezpieczenstwa.

Centrala podczas fazy rozpoznawania, tak jak ECSBus, rozpoznaje typ
urzadzenia dotgczonego do wejscia STOP; jakakolwiek pdzniejsza zmiana
stanu na tym wejsciu powoduje polecenie STOP.
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5.3.3 Rozpoznawanie innych urzadzen

Zwykle rozpoznawanie innych urzadzen podigczonych do ECSBus i do
wejscia STOP wykonywana jest podczas montazu; gdy jednak zostang
podzniej podigczone lub odigczone jakies urzgdzenia mozna powtorzy¢ faze
rozpoznawania w nastepujgcy sposob:

1 Nacisng¢ przycisk P2 [B] w centrali i przytrzymaj co najmniej trzy
sekundy, po czym zwaolnic.

2 Poczekac kilka sekund az centrala rozpozna dotgczone urzadzenia.

3 Po zakonczeniu procedury dioda P2 [A] powinna zgasng¢. Gdy dioda P2
pblyska, to oznacza jakis bigd; zobacz par. 5.5 "Rozwigzywanie problemow”.

4 Po dotgczeniu lub demontazu jakichkolwiek urzadzen automatyka musi
by¢ przetestowana ponownie zgodnie ze wskazowkami paragrafu 3.7.1
"Préby odbiorcze".

Rysunek 82

5.3.4 Podigczanie innych fotokomorek

W kazdym momencie mozna dolaczy¢ do automatyki inne fotokomarki (nie
ma ich w zestawie GD).

Aby rozpoznawanie fotokomorek przez centrale przebiegto prawidiowo,
nalezy im przydzieli¢ odpowiednie adresy za pomocag mostkow. Procedure
ustawiania mostkéw nalezy przeprowadzi¢ zardbwno w TX jak i w RX
(ustawiajgc mostki w ten sam sposob). Nalezy sprawdzi¢, czy przypadkiem
nie ma fotokomaorek z tym samym adresem.

Fotokomodrki muszg mie¢ odpowiednio przydzielone adresy, aby zostaly
prawidtowo odrdznione od innych urzadzen ECSBus oraz aby realizowaty
przypisane im funkcje.

Rysunek 83

Tabela 12

Fotokomorka Mostki

A Fotokomorka wewnetrzna h = 50cm;
interwencja przy zamykaniu.

B Fotokomorka wewnetrzna h=100cm;
interwencja przy zamykaniu.

c Fotokomoérka zewnetrzna h = 50cm;
interwencija przy zamykaniu i otwieraniu.

D Fotokomorka zewnetrzna h = 100cm;
interwencija przy zamykaniu i otwieraniu.

Y

UWAGA:

W automatyce dla bram segmentowych mozna zainstalowac fotokomorki
tak jak to pokazano na rys. 83. W automatyce z bramami uchylnymi nalezy
odnies¢ sie do rys. 84.

Foto E i Foto F sg uzywane do szczegdlinych instalacji, wymagajgcych
catkowitego zabezpieczenia automatyki, rowniez przy otwarciu.

Po instalacji lub demontazu fotokomorek nalezy wykona¢ w centrali faze
rozpoznawania, tak jak to opisano w rozdziale “5.3.3 Rozpoznawanie
innych urzgdzen”.

Rysunek 84

Fotokomarka Mostki

E Fotokomorka zewnetrzna
interweniujaca w otwieraniu.

F Interwencja wewnetrzna
interweniujgca w otwieraniu.

G KONFIGURACJA
NIEDOZWOLONA

W GD1 wyjscie ECSBus miesci maksymalnie 2 jednostki (tylko pod adresem typu A),
w GD10 obciazenie maksymalne wynosi 6 jednostek;

jedna para fotokomérek pobiera moc réwna 1 jednostce ECSBus.
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5.4 \Wczytywanie nadajnika

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspotpracujacy z nadajnikami TX4. Ten,
dotaczony do zestawu jest juz fabrycznie wczytany.

Nowe, dodatkowe nadajniki mozna wczyta¢ dwoma sposobami:

e Sposdb 1: nadajnik wezytany w ten sposob realizuje najwiekszy zakres
funkgji: kazdy przycisk uruchamia przypisang mu polecenie (nadajnik
dostarczony z GD jest wczytany w ten wiasnie sposob). Nadajnik tak
wczytany obstuguje tylko jedng automatyke jak ponizej:

Przycisk T1 Przycisk T1 "OPEN"

Przycisk T2 Polecenie “Otwiera czesciowo”
Przycisk T3 Polecenie “Tylko otwiera”
Przycisk T4 Polecenie “Tylko zamyka”

e Tryb 2: kazde z czterech dostepnych polecen moze by¢ przypisana do
dowolnego przycisku. Ten tryb, wiasciwie wykorzystany, umozliwia
sterowanie dwoma, lub wiekszg iloscig automatéw; na przykiad:

Przycisk T1 Polecenie “Tylko otwiera” automatyka Nr 1
Przycisk T2 Polecenie “Tylko zamyka” automatyka Nr 1
Przycisk T3 Polecenie "OPEN" automatyka Nr 2
Przycisk T4 Polecenie "OPEN" automatyka Nr 3

Kazdy z nadajnikow jest oczywiscie niezaleznym urzgdzeniem i dlatego
niektore mogg by¢ wezytane do centrali trybem 1, a inne trybem 2.

Pamie¢ centrali posiada 150 komorek; przy sposobie 1 kazdy nadajnik
zajmie jedng komorke, przy sposobie 2 kazdy przycisk zajmie jedng
komorke.

Uwaga: poniewaz proces wczytywania jest ograniczony (do 10s
zwtoki), uwaznie przeczytaé ponizsze instrukcje przed
rozpoczeciem procedury w nich opisane;j.

5.4.1 \Wczytywanie trybem 1

1 Nacisnac¢ przycisk P1 [B] na co najmniej na 3s.
Kiedy dioda P1 [A] zaswieci sig, zwolni¢ przycisk.

2 \W ciagu dziesieciu sekund przycisna¢ dowolny przycisk nadajnika, ktory
chcemy wezytac i trzymac weisniety przez co najmniej 3s.

Jezeli sie udato, dioda P1 mignie trzy razy i znéw sie zaswieci.
3 Gdy majg by¢ wczytane inne nadajniki, powtdrzy¢ nalezy krok 2 w ciggu

kolejnych 10s, jesli w tym czasie centrala nie otrzyma zadnego sygnalu -
proces zakonczy sie automatycznie.
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5.4.2 \czytywanie trybem 2

Przy wczytywaniu trybem 2, kazdy przycisk nadajnika moze realizowac
jedno z czterech polecen: "OPEN", "Czesciowo Otwiera", "Tylko Otwiera", i
"Tylko Zamyka".

Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

1 Nacisna¢ (krotkie, szybkie nacisniecia) przycisk P1 (rys. 85) tyle razy, jaki jest
numer przypisany funkgji, ktora chcemy realizowac, zgodnie ponizsza tabelka:

1raz Polecenie "OPEN"

2 razy Polecenie “Czesciowo Otwiera”
3 razy Polecenie “Tylko Otwiera”

4 razy Polecenie “Tylko Zamyka”

2 Upewni¢ sie, ze dioda P1 miga szybkimi seriami (tyle mignie¢ w serii, ile
wynosi numer wybranego przed chwilg polecenia).

3 W ciggu 10s, nacisng¢ na co najmniej 2 sekundy wybrany przycisk
nadajnika (ten, ktorym bedzie uruchamiana funkcja wybrana w punkcie 1).

Jezeli procedura sie powiodia, dioda "P1" mignie powoli 3 razy.

4 Jesli sa jeszcze inne nadajniki do wezytania, powtdrzy¢ nalezy krok 3 w
ciagu kolejnych 10s, jesli nie zostanie wyslany kolejny sygnal, proces
wczytywania zakonczy sie automatycznie.

5.4.3 \Wczytywanie “na odlegtose”

Kody nowego nadajnika mozna wczyta¢ do centrali bez koniecznosci
dostepu do jej przyciskow. Potrzebny do tego bedzie ,STARY”, juz
wczytany i dzialajgey pilot. NOWY nadajnik “otrzyma” charakterystyki tego,
ktory zostat uprzednio zapamietany; tak wiec, jesli pierwszy nadajnik jest
zapamietany na sposéb 1 to rowniez nowy zostanie zapamietany w trybie
1. Naciskamy wtedy dowolne przyciski w obu nadajnikach. Jesli natomiast
STARY dziatajacy nadajnik jest zapamietany w trybie 2, to réwniez nowy
bedzie zapamietany w trybie 2 | istotne jest, aby wcisna¢ w STARYM
nadajniku przycisk wywotujacy zgdane polecenie, a w NOWYM nadajniku
przycisk, ktory ma by¢ przypisany temu poleceniu.

Trzymajac oba nadajniki ustawi¢ sie w zasiegu odbioru automatyki i
wykona¢ nastepujacg procedure:

1 Nacisng¢ na co najmniej 5s przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie
zwolnic.

2 Nacisna¢ wolno 3 razy przycisk STAREGO nadajnika.
3 Nacisna¢ jeden raz powoli przycisk NOWEGO nadajnika.

W tym momencie NOWY nadajnik zacznie by¢ rozpoznawany przez
centrale i bedzie dziafat tak samo, jak STARY.

Jesli zamierza sie wczytaC kolejne nadajniki, powtorzy¢ powyzsze kroki dla
kazdego nowego nadajnika.
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5.4.4 Usuwanie z pamieci kodow nadajnikow radiowych

Usuna¢ z pamieci centrali kod konkretnego nadajnika mozna tylko wtedy,
gdy fizycznie go posiadamy.

Jezeli nadajnik wezytany byt trybem 1, wystarczy wykona¢ tylko raz faze
kasowania i nacisng¢ dowolny przycisk w 3 punkcie. Gdy nadajnik byt
wczytany trybem 2, kazdy przycisk nalezy "wykasowac" oddzielnie.

1 Nacisna¢ i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 65) w centrali,
2 Poczeka¢ az dioda P1 [A] zaswieci sie, wtedy w ciggu 3 sekund:

3 Nacisng¢ na co najmniej 3 sekundy przycisk nadajnika, ktérego kod ma
byC usuniety z centrali. Jezeli sie udato, dioda P1 mignie szybko pie¢ razy.
Gdy dioda mignie wolno tylko raz, to bedzie oznaczato, ze kasowanie nie
odbyto sie, poniewaz nadajnik nie byt wezytany.

4 Aby wykasowac nastepne nadajniki, powtorzy¢ krok 3 w ciggu 10s Iub
proces kasowania zakonczy sie automatycznie.

5.4.5 Usuwanie z pamieci wszystkich kodow nadajnikow

Ta operacja stuzy do usuniecia wszystkich wczytanych koddw nadajnikow.
1 Nacisna¢ i przytrzymac przycisk P1 [B] w central.

2 Poczekac, az dioda P1 [A] zaswieci sie, po chwili zgasnie, nastepnie trzy
razy na krétko sie zaswiec.

3 Zwolni¢ przycisk P1 dokladnie podczas 3 migniecia (po zaswieceniu, ale
przed zgaszeniem).

4 Poczekat okolo 4s na zakonczenie procesu kasowania; w tym czasie
dioda bedzie bardzo szybko migac.

Potwierdzeniem prawidlowego zakonczenia procedury bedzie (po chwili)
wolne, pieciokrotne migniecie diody P1.

Rysunek 86

5.5 Rozwigzywanie problemow

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy problemach podczas uruchamiania automatyki lub w przypadku awarii,

Tabela 13
Objawy

Nadajnik nie wysyla zadnych sygnatow
(dioda [A] nie zapala sie) nadajniku”).
Manewr nie rozpoczyna sie, a dioda
"ECSBbus" [B] nie miga

Manewr nie zaczyna sie i lampka

pomocnicza [G] nie zapala sie dhugo mignad

Prawdopodobna przyczyna i sposdb rozwigzania problemu

e SprawdziC, czy baterie nie sg zuzyte, w razie potrzeby wymieni¢ je (par. 7.3.4 ,Wymiana baterii w

e Sprawdzi¢, czy kabel zasilajacy jest podigczony do gniazdka elekirycznego.

e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sa przepalone; Zlokalizowa¢ przyczyne przecigzenia i wymien
bezpieczniki na inne o tej samej wartosci | charakterystyce.

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest odbierana przez centrale. Po wydaniu polecenia OPEN, odpowiednia
dioda OPEN [D] powinna sie zaswieci¢; jezeli uzywa sie nadajnika, dioda "ECSBus" powinna dwa razy i

e Sprawdzi¢, czy aktywne jest wejscie STOP tzn. czy dioda "STOP" [C] swieci sie. Jezeli nie, sprawdzi¢

Manewr nie zaczyna sie a lampka nocna
miga kilkakrotnie.

urzgdzenia podigczone do wejscia STOP.
e Test fotokomorek, wykonywany przed kazdym ruchem, nie powiodt sie; Sprawdzic fotokomorki,

pomocna bedzie Tabela 12 (Paragraf 5.6.1 Fotokomorki).

Manewr rozpoczyna sie, ale brama
natychmiast cofa sie.

Ruch jest wykonywany, ale lampa
sygnalizacyjna nie dziata.

Ruch jest wykonany ale lampka
sygnalizacyjna nie dziata.

¢ \Wybrana sita jest zZoyt mala do poruszania brama. Sprawdzi¢ czy sg jakies przeszkody w ruchu i
ewentualnie wybra¢ wieksza site wediug opisu w rozdziale 5.1 “Programowanie zaawansowane”

e Sprawdzi¢, czy na wyjsciu FLASH w czasie ruchu bramy wystepuje napiecie (wartos¢ napiecia nie

Jest istotna i powinna wynosic¢: okolo 10-30Vpp); jesli napiecie jest to jest mozliwe, ze zardwka jest
popsuta wiec nalezy jg wymieni¢ na nowa o tych samych parametrach.,

¢ \Wymieni¢ lampke na takg sama.

Rysunek 87
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5.6 Diagnostyka i sygnalizacja

Niektére urzadzenia posiadajg mozliwos¢ specjalnegj sygnalizacji, za pomoca ktdrej mozna tatwo okreslic stan dzialania lub ewentualne dziatanie
nieprawidtowe.

5.6.1 Fotokomorki

W fotokomarkach jest dioda “SAFE” [A] (Rysunek 88), ktéra stuzy do sprawdzenia w kazdej chwili jej stanu.

Tabela 14
DIODA “SAFE” STAN DZIALANIE
Fotokomérka jest niezasilana lub Sprawdzi¢ obecnos¢ napiecia na stykach fotokomorki na okolo 8-12 Vps;
Wytaczona o B ‘ . L
popsuta jesli napiecie jest prawidiowe to komdrka prawdopodobnie jest popsuta.
3 migniecia z 1 sekundowg Urzadzenie nierozpoznane przez Powtorzy¢ faze rozpoznawania
przerwa. centrale Sprawdzi¢ czy wszystkie pary fotokomdrek w ECSBus majg prawidlowe adresy.
1 bardzo wolne migniecie RX otrzymuje dobry sygnat Praca prawidtowa
1 wolne migniecie RX odbiera dobry sygnat Praca prawidlowa
1 szybkie migniecie RX odbiera staby sygnat Praca prawidlowa ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie TX-RX i czystos¢ szkielek.
1 bardzo szybkie miganie RX odboiera Zly sygnal W granlgach normalnej pracy, nalezy jednak sprawdzi¢ ustawienie TX-RX i
stan szkietek.
Zawsze Swiedl sie RX nie odbiera sygnatu Sprawdzi¢ czy pomiedzy TX i RX nie ma jakiejs przeszkody. Sprawdzi¢ czy

dioda w TX miga powoli. Sprawdzi¢ ustawienie TX-RX.

Rysunek 88

5.6.2 Sygnalizacja z lampg ostrzegawczg i Swiatetkiern nocnym

Lampa sygnalizacyjna podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig jednego migniecia na sekunde, a $wiatetko nocne caly czas swieci sig; kiedy pojawia
sle usterka lampa miga szybciej (co pdt sekundy); migniecia powtdrzg sie dwukrotnie z jednosekundowg przerwa. Takie same sygnaly diagnostyczne sg
podawane przez Swiatetko nocne.

Tabela 15
Szybkie Miganie Stan Dziatanie
Na poczagtku manewru kontrola urzadzen podigczonych nie
1 migniecie, rozpoznata tych, jakie zostaly wczytane podczas fazy
przerwa 1 sekunda, Blad w BlueBUS rozpoznawania. Sprawdzi¢ i ewentualnie nalezy powtérzy¢
1 migniecie rozpoznawanie. (5.3. Rozpoznawanie innych urzadzen). MoZliwe,
ze ktéres z nich jest uszkodzone, nalezy je sprawdz¢ i wymienic.
2 migniecie, Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomorek nie daje
przerwa 1 sekunda, Zadzialanie fotokomaorki. zgody na ruch, sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod. Podczas ruchu
2 migniecie jest to normalne, jesli rzeczywiscie istnieje przeszkoda.
3 migniecie, . . >
przerwa 1 sekunda, Zadziatanie ogranicznika “Mocy silnika” Podozas ruchu brama napotkata zwigkszony opdr; sprawdzic
o przyczyne
3 migniecie
4 migniecie, : o
orzerwa 1 sekunda, Zadzialanie wejscia STOP N_T_l p;gczatku manewru lub podczas ruchu zadzialalo wejscie
4 migniscie STOP; sprawdzi¢ przyczyne.
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5.6.3 Centrala

W centrali znajduje sie zestaw diod, z ktdrych kazda moze dostarczy¢ specyficznych sygnatow, tak podczas normalnej pracy jak i w przypadku wystapienia

usterki.

Tabela 16
DIODA ECSBus [A]

Wylgczona

Wigczona

Jedno migniecie na sekunde
2 diugie migniecia

Serie mignie¢ w odstepie
jednosekundowym

DIODA STOP [B]
Wytgczona

Wigczona

DIODA OPEN [C]
Wylgczona

Wigczona

DIODA P1 [D]

Wylgczona

Wigczona

Migniecia szybkie, od 1 do 4
DIODA P2 [E]

Wylgczona

Wigczona

1 migniecie na sekunde

2 migniecia na sekunde

DIODA P3 [F
Wylgczona
Wigczona

1 migniecie na sekunde

2 migniecia na sekunde

Stan

Anomalia

Powazna usterka

Wszystko OK

Nastgpita zmiana standw wejsc

Dziatanie

Sprawdzi¢ czy jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie zadziataly bezpieczniki; w takim
przypadku sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania a potem wymienic¢ je na nowe
o tych samych wartosciach

Jest to powazna usterka; sprobowac wylaczy¢ na chwile centrale; jesli stan sie
utrzymuje jest to powazne uszkodzenie i wymaga wymiany obwodu
elektronicznego centrali

Prawidiowe dziatanie centrali

Jest to prawidiowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:
OPEN, CLOSE, zadziatanie fotokomarki lub uzycie nadajnika radiowego

Jest to ta sama sygnalizacja, jak na lampie ostrzegawczej. (Patrz tabela 14)

Stan

Zadzialanie wejscia STOP
Wszystko OK

Stan

Wszystko OK

Zadzialanie wejscia OPEN.

Stan

Wszystko OK

Wezytywanie 1 trybem

Wezytywanie w 2 sposobie

Stan

Wszystko OK

Wszystko OK

Na poczatku manewru kontrola urzagdzen

nie rozpoznata tych, jakie zostaty
wczytane podczas fazy rozpoznawania

Faza wczytywania urzgdzen w toku

Stan
Wszystko OK
Wszystko OK

Pozycje nie zostaly ustalone

Faza wczytywania pozycji w toku

O O

Dziatanie

Sprawdzi¢ urzadzenia podigczone do wejscia STOP

Wejscie STOP aktywne

Dziatanie

Wejscie OPEN nie aktywne

Jest to normalne, jesli rzeczywiscie jest aktywne urzgdzenie podigczone do
wejscia OPEN

Dziatanie

zadne wczytywanie nie odbywa sie

Jest to normalne podczas wezytywania w 1 sposobie, ktdre trwa maksymalnie 10 s.
Jest to normalne podczas wezytywania w 2 sposobie, ktdre trwa maksymalnie 10 s

Dziatanie

Wybrana predkos¢ "wolna”

Wybrana predkos¢ ,szybka”

Mozliwe, ze ktores z nich jest uszkodzone, nalezy je sprawdzic i wymienic; jesli
zostaly wprowadzone zmiany nalezy powtorzy¢ rozpoznawanie (3.5.1
Rozpoznawanie dotgczonych urzadzen”)

Wskazuje, ze poszukiwanie podigczonych urzadzen jest w toku (trwa od kilku
sekund).

Dziatanie

Dziatanie cykliczne

Dziatanie w kompletnym cyklu

Wykona¢ ponownie faze wczytywania pozycii
“Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”)

(patrz rozdziat 3.5.2
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6 Dane techniczne

@D jest produktem firmy NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.r.l. jest spotkg grupy NICE S.p.a.

W celu ulepszenia swoich produktow, Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo zmiany charakterystyk technicznych w jakimkolwiek momencie i bez uprzedzenia,
utrzymuijac jednak funkcjonalnose i przeznaczenie wyrobu,

Uwaga: Wszystkie charakterystyki techniczne tutaj podane odnosza sie do temperatury otoczenia 20°C

Dane techniczne
Model typ

Typ

Zastosowane rozwigzanie

Maksymalny moment startowy

[odpowiadajacy zdolnosci wytworzenia sity

wywotujgcej ruch skrzydial

Moment nominalny

[odpowiadajacy zdolnosci wytworzenia sity

podtrzymujgce] ruch skrzydial
Predkos¢ bez obcigzenia
Maksymalny moment obrotowy

Maksymalna czestotliwosc cykKli
Maksymalny czas pracy ciaglej

Ograniczenia zastosowania

Zasilanie GD
Zasilanie GD/V1

Maksymalny prad pobierany
Klasa izolacii

Zasilanie awaryjne

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

Lampka nocna

Wyjscie ECSbus
Wejscie “OPEN”

Wejscie “STOP”

Wejscie Anteny radiowe;

Maksymalna diugos¢ przewodow

Z nadajnikiem

llos¢ nadajnikow TX4 do wezytania

Zasieg nadajnikow TX4

Funkcje programowalne

Funkcje ustawiane automatycznie

Temperatura srodowiskowa pracy
Mozliwose pracy w srodowisku kwasnym,

zasolonym lub wybuchowym
Montaz

Stopien ochrony
Wymiary/waga

GD1K GD10K

Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram segmentowych i uchylnych z wbudowana centralg sterujaca
i odbiornikiem radiowym wspdipracujgcym z nadajnikami "TX4".

Sinik 24Vps, slimakowa przekladnia redukcyjna, szyna prowadzaca z paskiem zebatym i mechaniczne
wysprzeglenie. Wewnetrzny transformator, w sitowniku ale oddzielony od centrali redukuje napiecie sieciowe do
napiecia nominalnego 24 Vps stosowanego w catej automatyce.

10.8Nm T8Nm
[BOON] [1TO00N]
5.4Nm ONm

[300NM] [500NM]

0,10 m/s dla predkosci “wolnej”
0,18 m/s dla predkosci “szybkie]”

0,05 m/s dla predkosci “wolnej”
0,09 m/s dla predkosci “szybkiej’
50 petnych cykli dziennie
(Maksymalnie 10 cykli na godzine. przy 50°C dozwolone jest maksymalnie 5 cykli na godzini)

Okolo 4 minuty (centrala ogranicza dzialanie ciggle)

0,70 m/s dla predkosci “wolnej”
0,175 m/s dla predkosci “szybkie]”

0,05 m/s dla predkosci “wolnej”
0,08 m/s dla predkosci “szybkigj”

Charakterystyki konstrukcyjne urzadzenia sprawiajg, ze sg one przydatne w przypadku skrzydet segmentowych i
uchylnych na przeciwciezar, zgodnie z ograniczeniami podanymi w tabeli 7.

230Vac (+10%) 50/60Hz
120Vac (=10%) 50/60Hz
250W 370W
1 (wymaga uziemienia)
Z wyposazeniem dodatkowym PR1

Dla urzadzen sygnalizacji optycznej z zarowka 12V o mocy maksymalnej 21W
Zarowka 12V maks. 21W z oprawkg BA15 (typ samochodowy); $wieci sie przez 60 sekund po zakorczeniu
manewru

Jedno wyjscie dla podigczenia maksymalnie 6

Jedno wyjscie dla podiaczenia 1 urzadzenia ESCBus urzadzen ESCBUS

Dla stykéw normalnie otwartych (zwarcie stykéw wywoluje funkcje "OPEN")

Dla stykdw normalnie otwartych i/lub dla statej rezystancii 8,2KQ Iub stykéw normalnie zamknietych
rozpoznawany jest stan "normalny” (kazda zmiana ustalonego stanu wywola polecenie "STOP”)

52Q dla przewodu RG58 lub podobnego

Zasilanie sieciowe: 30m, wyjscia/wejscia: 20m, przewdd antenowy: maksymalnie 5m (z uwzglednieniem zalecen
dotyczacych minimalnego przekroju | rodzaju przewodu)

TX4 centrala moze wykonac jedng lub wiecej z nastepujacych komend: “OPEN", “Czesciowo Otwiera”, “Tylko
Otwiera" i “Tylko Zamyka"“

do 150 jesli wezytane w trybie 1

od 10 do 50m bez anteny, od 50 do 100m z antena wbudowana w lampe FL1. Zasieg zalezy od wystepowa-
nia przeszkod i zaklbcen elektromagnetycznych jak rowniez od usytuowania anteny odbiorczej woudowanej w
lampe

Praca “Cykliczna” lub w “Kompletnym cyklu” (zamykanie automatyczne)

Predkosc¢ silnikow “ wolna” lub * szybka”

Czas przerwy w “Kompletnym cyklu” do wybrania w zakresie od 10, 20, 40, do 80 sekund

Typ otwierania czesciowy do wyboru 4 moZliwe pozycje

Czutos¢ systemu do odczytu przeszkodd do wyboru 4 poziomy

Funkcjonowanie polecenia * OPEN" w 4 sposobach

Automatyczny odczyt podiaczonych urzgdzen do wyjscia ECSbus.
Auto odczyt typu urzadzenia “STOP” (styk NO, NC lub opdr 8,2KQ)
Auto odczyt diugosci bramy segmentowej lub uchylinej i ustalanie punktow zwolnienia.

-20 + 50°C
No

pOZIomo
P40

380 x 280 x h 110mm / 4kg 380 x 280 x h 110mm / 5kg
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Fotokomaérki PH1 (opcja)

Typ

Zastosowane rozwigzanie
Zdolnos¢ wykrywania przeszkody
Kat promieniowania nadajnika TX
Kat odbioru odbiomika RX

Zasieg uzyteczny
Zasilanie/wyjscie

Moc pobierana

Maksymalna diugos¢ przewodow

Mozliwosci adresowania

Srodowiskowa temperatura pracy

MozZliwos¢ pracy w srodowisku kwasnym,
zasolonym lub wybuchowym.
Montaz

Stopien ochrony
Dimensioni / peso (TX e RX)

Przetacznik kluczowy KS1 (opcja)

Typ
Zastosowane rozwigzanie

Bezpieczenstwo
Zamek

Zasllanie/styki

Zakres temperatur pracy

Mozliwos¢ pracy w Srodowisku kwasnym,
zasolonym lub wybuchowym.
Montaz

Stopien ochrony
Wymiary/waga

Lampa sygnalizacyjna FL1 (opcja)

Typ
Zastosowane rozwigzanie
Zarowka

Zasllanie

Zakres temperatur pracy

Mozliwos¢ pracy w srodowisku kwasnym,
zasolonym lub wybuchowym.
Montaz

Stopien ochrony
Wymiary/waga

Czujnik obecnosci dla automatycznych bram i drzwi (typu D wedtug normy EN 12453) skiadajacy sie z nadajnika
"TX" i odbiornika "RX"

Optyczne, przez bezposrednie potgczenie TX-RX modulowang wigzkg promieniowania podczerwonego
Nieprzezroczyste obiekty lezace na osi optycznej pomiedzy TX i RX, wigksze niz 50mm i poruszajace sie wolnief niz 1.6m/s
Okoto 20°

Okoto 20°

Do 10m przy maksymalnej odchylce wspdtosiowosci TX i RX + 5° (urzadzenie moze da¢ sygnat rozpoznania
przeszkody rowniez na skutek ztych warunkow atmosferycznych)

Urzadzenie moze by¢ podiaczone tylko do linii "ECSBuUS", ktdra je zasila i do ktorej przekazuje ono sygnaly
wyjsciowe.

1 jednostka ECSbus

Do 20m (przy uwzglednieniu przekroju | rodzaju przewodu)

do 7 czytnikéw z funkcja zabezpieczajacg i 2 z funkcja sterowania otwierania. Synchronizacja automatyczna
zapobiega interferencji pomiedzy poszczegdinymi czytnikami.

-20 + 50°C
nie
Na powierzchni pionowej (np. Sciana)

P44
95 x 65 h 26mm / 659

Podwajny przetacznik obstugiwany kluczykiem, przeznaczony do obstugi bram i drzwi automatycznych. Przelgcznik
jest podswietlony do uzytku w nocy.

Obrot zgodny z ruchem wskazowek powoduje zamkniecie stykow mikrowylacznika, obrét w przeciwng strone
zamyka styki drugiego mikrowylacznika. Sprezyna powoduje powrdt Klucza do pozycji sSrodkowe;

Dostep do stykdw urzgdzenia mozliwy jest tylko po wiozeniu do zamka wiasciwego Klucza i przekreceniu w
dowolng strone

Klucz z 450 roznymi cyframi

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do stykow “OPEN" i “STOP* w centralach sterujacych MHOUSE, do
ktorych wysyla sygnaly sterujace i przez ktére jest zasilane dla nocnego podswietlenia.

-20 + 50°C
nie
Na powierzchni pionowej (np. Sciana)

P44
95 x 65 h 36mm / 1359

Lampa sygnalizacyjna do automatyki bram i drzwi automatycznych.
Urzadzenie posiada antene odbiorcza.

Urzadzenie sygnalizacji optycznej z zardwkg 12V/21W, sterowane przez centrale sterujgce MHOUSE

12V/21W facze BA15 (zardwka samochodowa)

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do stykow "FLASH" i "ANTENNA" w centralach automatyki MHOUSE
-20 + 50°C

nie

Poziomo lub pionowo do Sciany

P44
120 x 60 h 170mm / 2859
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Nadajniki radioweTX4

Typ Nadajniki radiowe dla zdalnego sterowania automatycznymi bramami i drzwiami

Zastosowane rozwigzanie Modulacja fali nosnej z kodowaniem AM OOK

Czestotliwose pracy 433.92 Mhz

Kodowanie Kod dynamicznie zmienny 64 Bit (18 tryliondw kombinacii)

Przyciski Cztery, kazdy z nich moze sterowac¢ inng funkcja tej samej centrali lub sterowac kilkoma réznymi centralami
Moc napromieniowania Okofo 0,0001W

Zasilanie BV +20% -40% dwoma bateriami litowymi typu CR2016

3 lata, szacowana przy zalozeniu wysylania 10 polecen na dzien (kazde trwajace 1s) przy 20°C (w niskich

ZYWOINosC baterii temperaturach wydajnos¢ baterii spada)

Srodowiskowa temperatura pracy -20 + 50°C
MozZliwos¢ pracy w Srodowisku kwasnym,

nie
zasolonym lub wybuchowym
Stopien ochrony IP40 (do uzytku wewnatrz lub w miejscu z zabezpieczeniem przed czynnikami atmosferycznymi)
Wymiary/waga 72 x31h11mm/ 18g
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7 Zataczniki

Ponizsze zalgczniki stuzg do pomocy w przygotowaniu dokumentacji technicznej.

7.1 Zalgcznik 1: Deklaracja Zgodnosci zastawu GD

Deklaracja Zgodnosci CE zastawu GD; musi by¢ dotaczona do dokumentacii technicznej.

7.2 /atgcznik 2: Deklaracja Zgodnosci CE Bramy Automatycznej Segmentowej lub Uchying

Ta Deklaracja musi by¢ wypeiniona | dostarczona wiascicielowi bramy automatycznej segmentowej lub uchyinej.

7.3 Zatgcznik 3: Instrukcja Uzytkowania

Zwiezty wzor do utworzenia instrukcii, ktérg nalezy dostarczy¢ wiascicielowi bramy automatycznej segmentowej lub uchylnej.
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Deklaracja C E zgodnosci

Deklaracja zgodnosci CE wedtug Dyrektywy 98/37/CE, 73/23/CEE, 89/336/CEE i 1999/5/CE
GD1 1 GD10 jest produkowany przez NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.r.l jest spolka grupy Nice S.p.a.

Numer: 171/GD1/PL Data:

02/02/2005 Kontrola: 01

Nizej podpisany Lauro Buoro jako Zarzadca Peinomocny, deklaruje na wiasng odpowiedzialnose, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne

Typ: Sitownik elektromechaniczny z wbudowang centralg i odbiornikiem radiowym
Rodzaj: GD1, GD10

Akcesoria: TX4, PH1, KS1, FL1

Jest zgodny z tym co przewidziano w nastepujgcych dyrektywach unijnych:

Odpowiednik Tytut
98/37/CE DYREKTYWA 98/37/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 22 czerwca 1998 dotyczaca zblizenia
(89/392/CEE zmieniona) legislacyjnego Krajow czionkow, dotyczaca maszyn.

Zgodnie z Zalgcznikiem I, czes¢ B (oswiadczenie zgodnosci producenta CE).

Ponadto stwierdza, Ze nie jest dozwolone przekazanie do eksploatacji powyzszego produktu, jezeli konstrukcja, w ktérej znajduje sie ten produkt, nie zostata
okreslona i poswiadczona jako zgodna z dyrektywg 98/37/CE.

Produkt jest zgodny z tym, co przewidziano w nastepujgcych dyrektywach unijnych, tak jak zmienione przez Dyrektywe 93/68/CEE rady z dnia 22 lipca 1993r:

Odpowiednik

Tytut

73/23/CEE

DYREKTYWA 73/23/CEE RADY z dnia 19 lutego 1973 dotyczaca zblizenia legislacyjnego Krajow czionkéw, dotyczaca
materialow elektrycznych przeznaczonych do pracy w niektorych ograniczeniach napieciowych.

Zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: EN 60335-1; EN 60335-2-95.

89/336/CEE

DYREKTYWA 89/336/CEE RADY z dnia 3 maja 1989, dotyczaca zblizenia legislacyjnego Krajow czionkdw, dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3.

Zgadza sig rowniez z wymaganiami

art. 3 ponizszej dyrektywy unijnej zwigzanego z przeznaczonym uzytkowaniem:

Odpowiednik

Tytut

1999/5/CE

DYREKTYWA 98/37/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 9 marca 1999 dotyczaca urzadzen radiowych,
terminali telekomunikacji i wzajemnego rozpoznania ich zgodnosci.

Zgodnie z nastepujgcymi normami: ETSI EN 300 220-3; ETSI EN 301 489-1; ETSI EN 301 498-3.

Oderzo, 2 Luty 2005

Lauro Buoro
(Zarzadca Petnomocny)
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Deklaracjac € zgodnosci

Zgodnie z dyrektywa 98/37/CEE Zatacznik Il cze$¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Ja, nizej podpisany / firma:

(nazwisko lub nazwa firmy, ktora oddata do uzytku brame segmentowa lub uchying)

(adres)

Oswiadcza pod wlasna odpowiedzialnoscia:

Automatyka . Brama segmentowa lub uchylna

Nr. seryjny

Rok produkgji

Lokalizacja (adres)

Speinia podstawowe wymagania nastepujacych dyrektyw:

98/37/CE Dyrektywa “maszyn”

89/336/CEE Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetyczne;
73/23/CEE Dyrektywa “niskiego napiecia”

99/5/CE Dyrektywa "“R&TTE"

I'to, co przewidziano w nastepujgcych normach ujednoliconych:

EN 12445 “drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe.
Urzadzenia zabezpieczajgce zastosowane w bramach

EN 12453 “drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe.
Bezpieczenstwo uzytkowania bram - Wymagania”

Nazwisko Firma

- Sposoby wykonanych prob”

Data Miejscowose
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7.3 Zatacznik 3: Instrukcja Uzytkowania

Niniejsza instrukcje nalezy przechowywac do przysziej konsultacji i
udostepni¢ uzytkownikowi automatyki.

7.3.1 Przepisy bezpieczenstwa

¢ Mie¢ pod kontrola faze otwierania i zamykania bramy, ustawi¢
sie¢ na bezpiecznej odlegtosci do momentu, kiedy bedzie ona
catkowicie otwarta lub zamknieta; nie przechodzi¢ dopéki brama
nie zatrzyma sie kompletnie lub bedzie catkowicie otwarta.

¢ Nie wolno dzieciom bawi¢ sie w jej poblizu i sterowaé nia.
¢ Nadajniki przechowywaé daleko od zasiegu dzieci.

¢ Niezwlocznie przerwij uzytkowanie bramy, jesli zauwazysz
jakiekolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie);
zlekcewazenie ich moze spowodowaé wypadek lub awarie.

¢ Nie dotykaj zadnych elementéw w czasie ich ruchu.

e Zapewnij dokonywanie okresowych przegladéw przewidzianych
w planie konserwaciji.

e Przeglady i naprawy moga by¢ dokonywane tylko przez
wykwalifikowany personel.

7.3.2 Sterowanie bramg

Za pomoca nadajnika radiowego

Nadajnik radiowy jest gotowy do uzytku a jego cztery przyciski realizujg
nastepujgce funkcje:

Rysunek 90

Funkcja (*)
przycisk T1
przycisk T2
przycisk T3
przycisk T4

(*) Ta tabelka musi by¢ wypelniona przez osobe, ktdra programowala system.

Za pomoca przycisku w obudowie

Brame mozna tez obstugiwac bezposrednio za pomocg pomaranczowego
przycisku [A].

Rysunek 91

Za pomoca przetacznika kluczowego (opcja)

Przetacznik ma dwa polozenia aktywne z samoczynnym powrotem.

Rysunek 92
Dziatanie Funkgcja (*)
Obrét w prawo: "OPEN" *

Obrét w lewo: "STOP” Zatrzymuje brame segmentowsg Iub
uchylng.

(*) Do wypeinienia przez osobe, ktora programowala system.

Sterowanie przy uszkodzonych urzadzeniach bezpieczenstwa

W wypadku gdy zabezpieczenia nie dzialajg prawidtowo albo wcale mozne
rowniez sterowac¢ brama.

1 Wilgczy¢ sterownik bramy (pilota lub przetgcznik kluczykowy). Jesli
zabezpieczenia  dajg zezwolenie brama zadziata normalnie, jezeli nie:
uruchom brame ponownie w ciagu 3 s, przytrzymujac przycisk.

2 Po okolo 2 s brama ruszy w trybie "recznym" to znaczy: bedzie sie
poruszata dokad bedzie nacisniety przycisk Iub przekrecony kluczyk;
ledwie przycisk bedzie zwolniony lub Kluczy zostanie wyciggniety brama
zatrzyma sie.

Uszkodzenie urzadzen bezpieczenstwa wymaga niezwiocznej naprawy i
sprawdzenia systemu.
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Wysprzeglenie sitownika

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia,
umoZzliwiajgcy reczng obstuge bramy (tak, jakby nie byto sitownika GD).
Reczng obsfuge bramy stosujemy w wypadku awaril zasilania, lub usterki
systemu.

1 Pociggnij linke wysprzeglenia az wyczujesz, ze wozek pociggowy jest
Zluzowany.

2 Teraz mozesz recznie obstugiwac brame.

3 Aby przywrécic dziatanie automatyki cofnij brame do pozycji wyjsciowe;
az uslyszysz, ze wozek pociggowy zostat zasprzeglony.

Sterowanie reczne moze spowodowac ruch bramy bez kontroli w
wypadku, kiedy sprezyny sg stabe lub zerwane, lub, gdy brama nie jest w
rownowadze.

Rysunek 93

7.3.3 Konserwacja wykonywana przez uzytkownika

Ponizej przedstawione sg prace, jakie uzytkownik ma wykonac co jakis
czas.

e Co jaki$ czas sprawdzaé urzadzenie, a w szczegdlnosci liny,
sprezyny i wsporniki w celu wykrycia ewentualnego braku
wywazenia, zuzycia lub uszkodzen. Nie uzywaé¢ automatyki, gdy
wymaga ona naprawy czy konserwacji: usterka lub brak
wywazenia moze byé powodem obrazen.

e W czasie czyszczenia automatyki odiagcz system od zasilania
aby zabezpieczy¢ sie przed nieumysinym wiaczeniem
urzadzenia.

e Aby wytrze¢ powierzchnie urzadzen uzyj wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaj substancji zawierajacych alkohol, benzyne,
rozpuszczalniki lub inne tatwopalne sktadniki. Ich uzycie moze
uszkodzi¢ urzadzenia, wywota¢ pozar lub porazenie elektryczne.

7.3.4 \Wymiana baterii w pilocie

Jezeli zasieg nadajnika jest wyraznie mniejszy a dioda sygnalizacyjna
Swieci stabigj, baterie zasilajgce sa juz prawdopodobnie zuzyte. Nadajnik
zasllany jest dwoma bateriami litowymi CR2016. Aby je wymieni¢, postepuj
jak opisano ponizej:

1 Zdejmij pokrywke baterii, sciggajac ja.

Rysunek 94

2 \Wsun w szczeling ostro zakorczony przedmiot i wyjmij baterie.

Rysunek 95

3 Zaldz nowe baterie, przestrzegajgc biegunowosci (symbol
powierzchni, na ktérej sa przyciski - na rys.75 do dotu).

+" w strone

4 \Wsun przykrywke az zaskoczy.

Baterie zawieraja substancje szkodliwe: nie wyrzucaj ich razem z
innymi odpadami, ale usunaé zgodnie z odpowiednimi przepisami.

7.3.5 Wymiana zarOwki

Przed wykonaniem tej czynnosci odiaczy¢ od GD zasilania.

1 Zdjg¢ pokrywe po odkreceniu srubki [A] i nacisnieciu w punkcie [B].

2 Podciggna¢ zarbwke i wykrecic. Zalozy¢ nowg zardwke 12V / 21W
zaczep BA15.

Rysunek 96

Rysunek 97

Rysunek 98
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